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CHAPTER 1

Allmanna sikerhetsrekommendationer

O Note

Lds denna bruksanvisning noggrant innan du monterar och anvinder produkten for forsta gdngen. Forvara
bruksanvisningen under hela produktens livslangd och félj rekommendationerna i detta dokument.

1.1

Allman information

Enheten far endast anvandas for sitt avsedda andamal. All anvandning utanfor funktionsomradet kan skada
produkten och utgdra en fara for anvandaren. Tillverkaren ansvarar inte for skador som uppstar till féljd av
felaktig anvandning.

Vid montering och anvidndning m3ste gillande lagar och sdkerhetsnormer i det aktuella landet f6ljas nog-
grant.

Den installerade grinden m3ste uppfylla kraven i maskindirektivet 2006/42/EG och standarderna EN 12605,
EN 12604, DIN EN 13241-1

Grindmotorn ska installeras i enlighet med standarderna EN 12453, EN 12445, EN 12635

Montering och underhall

Installation, anslutning och foérsta idrifttagning far endast utféras av kvalificerad personal.

Innan styrenheten ansluts till drivenheten méaste du kontrollera att grinden 3r korrekt monterad. Grinden
méste vara stabil, i vg och rora sig latt utan hinder.

Stromforsorjningen fér inte anslutas forran installationen och justering av grinden r helt klar.

Innan rengdring eller underhll maste grinden stromférsérjning brytas med hjalp av huvudbrytaren i grindens
apparatskép.

Alla sidkerhetsanordningar ska kontrolleras minst en géng i manaden. En fullstindig teknisk kontroll ska
utféras minst en g&ng var sjitte manad.



1.3. FUNKTION H

e Anviandning av icke-originalreservdelar ar strangt forbjudet.

e Reparationer eller modifieringar av enheten fér inte utféras utan tillverkarens foregdende godkdnnande.

1.3 Funktion

e Grindens drivsystem far endast anvandas efter att erforderliga underhéllsdtgarder har utforts.
e Det ar strangt forbjudet att passera eller kéra genom grinden nar den ar i rorelse.

e Hall ett sikert avstand till grinden nar den Sppnas, stings eller ar i automatisk drift.

e Ror inte eller manipulera grindens komponenter nar grinden ar i rorelse.

e Grinden far endast anvandas nar hela dess rérelseomrade ar fullt synligt och fritt fran hinder.

e Innan anvindning ska du kontrollera att alla sikerhetsanordningar (t.ex. fotoceller, klimlister) fungerar
korrekt.

e Grindens drivsystem far inte anvandas for att lyfta personer eller féremal.

e Grinden far inte anvandas av barn. Fjdrrkontroller och passagesystem ska férvaras utom rackhall fér barn.

FORENKLAD EU-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

g

Tillverkare: Halsang, Targowisko 551, 32-015 Ktaj

Tillverkaren forklarar att HALSANG Gate Control Unit-utrustningen Gverensstimmer med féljande direktiv: EMC
2014/30/EU, LVD 2014/35/EU, RoHS 2011/65/EU, RED 2014/53/EU, MD 2006/42/EU

Den fullstindiga texten till EU-forsdkran om Gverensstammelse finns tillgdnglig p&: www.halsang.com

Enligt gallande EU-bestammelser om avfallshantering av elektronisk utrustning av privatpersoner far apparater
som dr markta med denna symbol:

F&r inte kastas tillsammans med annat hushéllsavfall. Anvandaren ar ansvarig for korrekt avfallshantering genom
att ldmna in enheten till: en utsedd insamlingsplats eller tillverkaren, som sakerstaller vidare bearbetning. Separat
insamling och atervinning av uttjdnta apparater bidrar till att skydda miljén och sakerstéller att avfallshanteringen
sker pd ett sitt som &r sikert for manniskors hilsa och miljon. Denna information géller dven for forbrukade
batterier och ackumulatorer.



CHAPTER 2

Produktoversikt

HALSANG Gate Control Unit, dvs. HALSANG-styrenhet, dr en universell styrenhet avsedd fér skjutgrindar,
vikgrindar, slaggrindar och rotationsgrindar, lampligt for bade industriella och bostadsandamal. Systemet har ett
anvandarvanligt granssnitt for konfiguration av grindparametrar, évervakning av grindstatus och felhantering.

GCU stoder foljande grindtyper:
e Styrning av vikgrind: Konfigurerbar fér en eller tva grindblad, med stéd fér absolut encoder.
e Styrning av skjutgrind: Konfigurerbar for en eller tvd grindblad, med anvandning av grinsligesbrytare.
e Styrning av Slaggrind: Konfigurerbar fér en eller tva grindblad, med stdd for absolut encoder.

For styrning av grindar stdder systemet tvd typer av drivsystem:

e Traditionella véxelstromsmotorer (230 V AC) som styrs av en extern Yaskawa GA500-frekvensomvandlare
via RS485-grénssnittet.

e Borstlosa likstromsmotorer (BLDC), styrda med en BLDC-drivenhet med hjilp av CAN-
kommunikationsgranssnitt.

Komponenter som ingér i satsen:
e GCU (Gate Control Unit) Ansvarar for styrlogik och hantering av in-/utgdngssignaler

e GATE 10-modul: Monterad p& DIN-skena, mojliggdr anslutning och integration av tillbehdr, sensorer,
sakerhetssystem och andra externa utrustningar.

e Drivenhet for rotationsgrind Dedikerad drivenhet fér hantering av in-/utgngssignaler samt styrning av
mekanismen till rotationsgrindar.

e BLDC-drivenhet Dedikerad drivenhet for drift av borstlésa likstrémsmotorer (BLDC) i tvd versioner: for
montering p& rérprofil — BLDC TUBE och montering p& DIN-skena — BLDC DIN.

Externa enheter, sdsom GATE IO, drivenheter for BLDC och rotationsgrindar, integreras med systemet via CAN-
granssnittet.

Fjarrstyrning av drivenheten &r tillganglig med fjarrkontroller som arbetar pa frekvensen 867,84 MHz i enlighet
med HALSANG-6verfdringsstandarden.



CHAPTER 3

Specifikation

3.1 Tekniska data

3.1.1 Styrenhet (GCU)

Parameter

Specifikation

Strémforsorjning
RTC-klocka
Driftstemperaturomrade

Energiférbrukning (standbylige)

RS485-granssnitt
CAN-granssnitt
Sandarens minneskapacitet

24 'V DC

3V (CR2032-batteri)
-40 °C till +85 °C
<10W

2x RS485

2x CAN

100 000 enheter

10



3.1. TEKNISKA DATA

3.1.2 Gate IO

Parameter

Specifikation

Stromforsorjning

Driftstemperaturomrade
Energiforbrukning (standbylige)
Radiomottagare (tillval)
Kortets sakring 24V

Belastningskapacitet 24 V DC (24V OUT1, 24V OUT2)

Utgangsbelastning NO/NC OUT1, OUT2
Utgangsbelastning LAMP, LOCK/BRAKE
Utgangsbelastning WIND

Utgangsbelastning 24 V DC
Utgangsbelastning 12 V DC ENCODER
Utgangsbelastning 24 V DC PHOTO TX, RX
Utgéngsbelastning HV (HV1, HV2)

CAN IN
CAN OUT

24V DC

-40 °C till +85 °C

<10W

867,84 MHz FSK HALSANG
1A /24VDC

5A /24V DC

3,15 A / 230 VAC eller 5 A / 24 V DC
< 1 A (sdkring 1,1 A)

< 0,45 A (sdkring 0,5 A)

< 1 A (sdkring 1,1 A)

< 0,45 A (sékring 0,5 A)

< 0,45 A (sékring 0,5 A)
5A

1x CAN

1x CAN

3.1.3 BLDC-drivenhet

Parameter

Specifikation

Stromforsorjning
Driftstemperaturomrade
Energiférbrukning (standbyldge)
Maximal motoreffekt (BLDC)
CAN

24V DC

-40 °C till 485 °C
<10W

200 W

1x CAN IN 1x CAN OUT

3.1.4 Rotationsgrind-drivenhet

Parameter Specifikation
Stromforsorjning 24 V DC
Driftstemperaturomrade -40 °C till 4+85 °C
Energiférbrukning (standbylige) < 10 W

Maximal motoreffekt (borstad) 200 W

CAN

1x CAN IN 1x CAN OUT
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3.2. DIMENSIONER

3.2 Dimensioner

3.2.1 Styrenhetens dimensioner (GCU)

- 156.0 mm &

HALSANG Gcu

J—

136.0 mm
36.0 mm

OO ;OO

© QOO ®
9,

Fig. 1: Dimensioner for styrenheten (GCU)

3.2.2 Gate 10 dimensioner

- 125.5 mm -

1

- -256.5 mm - -

Fig. 2: Dimensioner fér GATE-10-modulen
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3.2. DIMENSIONER

3.2.3 BLDC DIN dimensioner

125.5 mm

]

HPA _HPB __HPC __ NC
™ ™ - ™t

[ /N
ol o
(o] (e}
(o] (e}
oJlo
I\

NC

NC

+5\V  GND

e

=

CAN STATUS |

=]
GREEN| OK D
RED ERROR

R103=DIN
R104=TUBE

Fig. 3: Dimensioner fér BLDC DIN-drivenhet
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3.2. DIMENSIONER H

3.2.4 BLDC TUBE dimensioner

80.7 mm

Fig. 4: Dimensioner for BLDC TUBE-drivenhet
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3.2. DIMENSIONER H

3.2.5 Drivenhet-rotationsgrind dimensioner

96.0 mm

olo]|-6

QUT1 | NC1 | NO1 JOUT2] NC2 | NO2 JOUT3| NC3 | NOJ | GND GND [ IN
RELAY CONNECTOR LIGHT SENSOR

CAN L | CANH

e w— N —

o]e]e] [o]o]e]

ND

Gl
oo ap

CAN L |CANH
0

e w—" i w—

on
TE Connectivity
RZ03-1C4-D024

E

3
£ 2
£ ==
o || ek
lﬂ. =R RELAYT
o e
= || |hel:
1 [Fels 7 1 e
_ Igrrﬂﬁtlle (e}
® :E o’ zn uan %
o 5k [1] =

=
BBoooo

LOCK1 | +24V |LoCK2| +24v [BRAKE] +24v AIN1 | GND | AIN2 | GND | AIN3 | GND [ Aing | GND | AIN5S [GND | AIN6 | GND

e

e[y @@@

I

Fig. 5: Dimensioner for drivenhet-rotationsgrind

15




3.3. ANSLUTNINGAR OCH UTGANGAR (PLINTAR) H

3.3 Anslutningar och utgangar (plintar)

3.3.1 Anslutningar fér styrenheten (GCU)

POWEROK — USERLEDO
CAN1 CAN 2

RS-4851 CAN1
ETHERNET RS-485 2 CAN 2

24V GND

Fig. 6: Anslutningar for styrenheten (GCU)

3.3.2 RS485-anslutningar

Stift  Signal  Anmarkningar

1 GND
2 B-
3 A+
3.3.3 CAN-kontakter
Stift  Signal Anmarkningar
1 Isolerad GND
2 CAN L
3 CAN H

3.3.4 24 V stromforsérjningskontakt

Stift  Signal  Anmarkningar

1 24V
2 GND

16



3.3. ANSLUTNINGAR OCH UTGANGAR (PLINTAR)

3.3.5 Grind-10-kontakter

FUSE STATUS
T

.

Q]

&, O

STATUS POWER

RESET ISP

ENC 2 PHITX | PHZTX | PHIRX | PHZRX

OQ {00h  dooh

ISP MODE

HALSANG
GATE IO wrao

0

°

OuUT1

ouT 2

LOCK
/BRAKE

HV2

ENCI[ENCIENCI[ENC2] TX 1
+12V | 12V [ LS IN | LS IN[ +24V

ENCODER

[ove[ano[anoon [ 83 213 653 (€83

Tx2[RX1[RX2
+24V | v2av 424V

PHOTO

& D OO
oo« [w|o|~]o|E |k NO[NC[NO[NC [z B VRS wiko]reie] com
ZlZ|Z2(Z2(Z2|(Z2|Z|Z [eno|eno COM COM |GND|GND|GND|GND| GND |com
I.ZA B D 4 O O O D O
Fig. 9: Anslutningar fér GATE-IO-modulen i nedre hdgra delen (férstorad vy)
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3.3. ANSLUTNINGAR OCH UTGANGAR (PLINTAR)

GATE 10

BOARD
PSEHV | FUSEHV2 | FUSE24v
& = i
(=}

(=} o
[ N [
> > >
) [} o)
@l © ©
[I) [} ]
@D ] (]
> > >
w mw mw

N A

NO | NO
HV1 | HV2

ouT|ouT
OUT HV

Fig. 10: Anslutningar p& hoger sida av GATE-IO-modulen (forstorad vy)

D1
STATUS POWER
n;@:
GREEN OK GREEN
| RED | ERROR | RED | ERROR
RESET ISP

FUSE STATUS

10 -0 o, ~0Of
ENC 1 ENC 2 PH1 TX PHZ TX PH1 RX PHZ RX O O
25 21 Si ° ‘
ISP MODE

Fig. 11: Anslutningar p§ GATE-IO-modulen i modulens Svre vanstra del (férstorad vy)
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3.3. ANSLUTNINGAR OCH UTGANGAR (PLINTAR)

3.3.6 BLDC DIN-anslutningar

r

jé

HPA HPB HPC NC
- - - T

NC

NC

+5V _ GND

DEBUG

CAN STATUS

GREEN

OK

RED

ERROR

Fig. 12: BLDC DIN-drivenhetens anslutningar
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3.3. ANSLUTNINGAR OCH UTGANGAR (PLINTAR)

3.3.7 BLDC TUBE-kontakter

Top side
oo
CAN STATUS

GREEN] oK
RED | ERROR

Fig. 13: Anslutningar for BLDC TUBE-drivenhet
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3.3. ANSLUTNINGAR OCH UTGANGAR (PLINTAR) H

3.3.8 Anslutningar for drivenhet till rotationsgrind

-

s1575] o]0
;' OUT1 | NC1 | NO1 |OUT2| NC2 | NO2 |OUT3| NC3 | NO3 | GND GND _’_
3 RELAY CONNECTOR LIGHT SENSOR |
Zlm
'8
% = = =1 ~
;8 55 ég ég
: = = =
[=]
=
L]
g5
NS
it o E o F o
—m O RELAY 1 RELAY 2 RELAY 3
o o gléllI’FLU.-IVE op o =
o =
m Turnstile 10 ﬂ
S na ver 4.0
@ g g uu:u:; =3 g I:I _
— o4 E° 3 3
ez Ak 1] |
i Yo o

CANL | CANH

GND

e[y @@@

LocK1 | +24v JLockz] +24v [BRAKE] +24v MOT + | MOT= AIN1 | GhD | ANz |

olelelslelaljole

[7]

Fig. 14: Anslutningar for drivenhet till rotationsgrind
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CHAPTER 4

Installation

4.1 Konfigurationer

HALSANG-styrenheten dr en modular 16sning som kan anpassas flexibelt till olika typer av grindar och driftkrav.
Beroende p& anviandningsomradet kan systemkomponenterna kombineras i olika konfigurationer som visas nedan:

4.1.1 AC-slag-vikgrindar

Konfigurationen fér AC-slaggrindar och vikgrindar anvander HALSANG GCU (Gate Control Unit) i kombination
med GATE |0-modulen och tvé externa Yaskawa GA500-frekvensomvandlare. Denna |&sning ar avsedd for styrning
av traditionella 230 V AC-motorer, som vanligtvis anvands i slag-vikgrindar.

k CAN1 y "Eli ;HH L
| P i

@@ OO B
/@ © ENC1| | ENC2
RS-485 1 RS-485 2
W1 W2
Inverter 1 Inverter 2

Fig. 1: Konfiguration av AC-slag-vikgrindar
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4.1. KONFIGURATIONER

4.1.2 AC-skjutgrindar

Konfigurationen av AC-skjutgrindar anvander HALSANG GCU i kombination med GATE 10-modulen och en extern
Yaskawa GA500-frekvensomvandlare. Denna 16sning dr avsedd for styrning av traditionella 230 V AC-motorer,

som vanligtvis anvands i skjutgrindar.

HALsANG

clopYolo
© OO0 ©

RS-485 1

Inverter 1

CAN1
: oA,
|

CAN IN

LS1

H

0. o

cccccc

Tt

o o €
i
IAHAHAER

i et
; B

25

Fig. 2: Konfiguration av AC-skjutgrindar

4.1.3 BLDC-slaggrindar & vikgrindar

Konfigurationen av BLDC-slaggrindar & vikgrindar anvinder HALSANG GCU, GATE 10-modulen och tvd BLDC-
drivenheter for att driva ett par borstlésa DC-motorer.

(s “leant  caniy | BoEeo o T s
f canour (FEIF bbb
oloPNolo! — &
AR ENC1 ENC2
© 090 ©
W1 w2
BLDC BLDC
CAN IN BLDC CAN OUT .| BLDC
1 controller CAN IN’ controller

Fig. 3: Konfiguration av BLDC-slaggrindar & vikgrindar

4.1.4 BLDC-skjutgrind

Konfigurationen av BLDC-slaggrindar & vikgrindar anvinder HALSANG GCU, GATE I0-modulen och tvd BLDC-
styrenhetskort for att driva ett par borstlosa likstromsmotorer.
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4.1. KONFIGURATIONER H

r T T muw

® OO0 ©
L

LI
A

CANIN| BLDC
”| controller

Fig. 4: Konfiguration av BLDC-skjutgrind — variant 1

OO0 LHOO
© OO0 © _Ls1][Ls2

F

BLDC ‘CAN IN
controller |

Fig. 5: Konfiguration av BLDC-skjutgrind — variant 2

4.1.5 Rotationsgrind
Konfigurationen av rotationsgrindar ar avsedd for hantering och styrning av rotationsgrindar med hjilp av

HALSANG-styrenhet. Konfigurationen omfattar HALSANG GCU och drivenheten fér styrning av rotations-
grindar.Tva rotationsgrindar kan anslutas i serie till CAN-bussen.
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4.2.

INSTALLATION AV GCU OCH GATE-IO

HALSANG eeu
0 CANIN Turnstile
controller
OO LHOO
® OO ©
CAN1
Fig. 6: Konfiguration av rotationsgrind
0 CANIN Turnstile 1 CAN OUT | Turnstile 2
controller CAN IN' controller
OO NO]O)
® OO0 ®
CAN1
Fig. 7: Konfiguration med 2 rotationsgrindar — variant 1
CAN IN
0 CAN ”\i Turnstile 1 > T .
) urnstile 2
controller
00 OO
® OO0 ©

CANT

L]
CAN2

Fig. 8: Konfiguration av 2 rotationsgrindar — variant 2

4.2 Installation av GCU och GATE-IO

Detta avsnitt beskriver installation och konfiguration av GCU- och GATE-IO-moduler for slag/-vikgrindar och

skjutgrindar.
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4.2. INSTALLATION AV GCU OCH GATE-IO H

A\ Warning

Innan installationen p&borjas méste du kontrollera att alla sakerhetskrav ar uppfyllda. All installationsarbete
méste utféras av kvalificerad personal och elanslutningar fér endast utféras av certifierade elektriker.

1. Bryt strémférsorjningen innan arbete utfors.

2. Installera styrenheten (GCU) pa en 35 mm DIN-skena:

)
Q

1)
‘\“
\
L~

Fig. 9: Installation av GCU p& DIN-skena

I

Fig. 10: Installation av GCU p& DIN-skena

1. Installera GATE-IO-modulen p& DIN-skenan bredvid GCU.
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

A\ Warning

Styrenheten tillsammans med anslutnings-modulerna méste installeras i ett extra holje eller skdp som skyddar
enheterna mot viderférhllanden och sikerstiller ritt skyddsklass (IP) fér den aktuella arbetsmiljon.

4. Anslut GCU-styrenheten till GATE 10-modulen med hjilp av ett CAN-kabel:

[CAN1 |
8_8@

3 o
use
STATUS POWER DEBUG - : %
] |8 |3 | 2
ceser e ===

[iieil

N >, d O] O: 2 =] O
pry

= 2071 | 22 | ourt |2 | e ¢

BRA
z|wlw
HEk

z
N

SAFETY INPUTS SAFETY EDGES CONFIGURABLE INPUTS

Fig. 11: Ansluta GCU till GATE 10-modulen

4.3 Anslutning av enheter

4.3.1 Ansluta kablar

Fig. 12: Anslutning av enheter till HALSANG GATE-IO-modulen sker med hjilp av kopplingsplintar p& kortet.

27



4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

Fig. 13: Kabeln med avskalad dnde ska sittas in i ratt kldmma tills den I8ses fast i plinten.

Koppla bort kablar

Fig. 14: For att koppla bort en ansluten kabel trycker du in plastbiten ovanfér den valda klamman. Anvénd en
platt skruvmejsel for detta.
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER

Fig. 15: Nar du har tryckt in plastbiten kan du ta bort kabeln fran klamman.

4.3.2 Granslagesbrytare for igenkdnning av 6ppet och stingt lage

Anslutningen av grénslagesbrytare ar valfri.

Gréansligesbrytarna dr anslutna till ingdngarna ENC1/LS1 IN och ENC2/LS2 IN. Grinslagesbrytarna anvénds
for att stoppa grinden exakt i helt stingt eller helt Sppet ldge. Justera deras ldge for att sikerstalla att grinden

Oppnas och stings korrekt.

SSoo

ENC1
+12V

ENC2
+12V

ENC1|ENC2
LSINJLS IN

GND

Fig. 16: Anslutning av gransldgesbrytare

4.3.3 Absolut encoder

Det ar nédvandigt att ansluta en absolut encoder, sdvida inte gransldgesbrytare har anslutits.

Absolut encoder ansluts till ingdngarna ENC1/LS1 IN for det forsta grindbladet och ENC2/LS2 IN fér det
andra grindbladet. De anvidnds for att stoppa grinden exakt i helt dppet eller helt stangt lage och, som tillval,
dven for att bestimma startpunkten nar grinden ska bérja bromsa. Justera deras position s3 att grindbladen

GND

| _ENCODER _

GND|GND

N NC

~_NO

L

Oppnas och stings exakt i de dnskade positionerna.
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

L ) +12V[IC N
L oc/pwm |IC GATE/WIND 1 L— oc/pwMm|:( GATE/WIND 2
GND ¥ ENC1[ENC2[ENC1]ENC2 GND |1

+12V|+12V|LS IN|LS IN

GNDIGND GNDIGND

Fig. 17: Anslutning av absolut encoder

4.3.4 Fotoceller

Infraréda fotoceller &r en obligatoriskt sikerhetsanordning och maste anslutas till styrenheten.

Fotocellerna ska anslutas i serie for NC-konfiguration och parallellt fér NO-konfiguration. Styrenheten har 6
ingdngar som kan konfigureras som fotocell (PHOTOC.-13ge): SIN1, SIN2, SIN3, SIN4, SIN5 och SING.

Dessutom stoder ingdngarna SIN1 och SIN2 funktionen PHOTOCELL TEST, som 6kar sidkerheten genom att
kontrollera att fotocellerna fungerar korrekt fére varje rérelse.

_m‘hﬂ,n
{ RECEIVER 2
§ AL

(4332525631

)

e
>
)

:0
1
@

o<t

ee
0o
zZ

OM |

e
>
+

L

Fig. 18: Anslutning av fotoceller 1-2
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER

§
i
8
o
g

o N
%ﬂ\e —

POWER SUPPLY +O
24VDC -

Fig. 19: Anslutning av fotoceller 3-6

PHOTO TX x - strdmférsorjning till fotocellens sindare x

PHOTO RX x - strémforsérjning till fotocellens mottagare x

+24V - positiv stromforsérjningsanslutning till fotocellen

e GND - negativ stromforsorjningsanslutning till fotocellen

SINn (FOTOCELL) - kontakt NC/NO-COM f6r fotocell x

4.3.5 No6dstopp

Nodstopp ar nédvandig for att systemet ska fungera korrekt och for att sikerheten ska garanteras. Den ska
anslutas till ratt ingdng och i serie for typ NC och parallellt for typ NO

Styrenheten har 6 ingdngar som kan konfigureras som Nodstopp: SIN1, SIN2, SIN3, SIN4, SIN5 och SING.

NO2 {

N NC2
NO1

R

Fig. 20: Anslutning av Noédstopp
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

4.3.6 Klamlister

Resistiva sakerhetsanordningar (t.ex. klamlister) som Gvervakar grindens arbetsomréde ansluts till ingdngarna
SE1, SE2, SE3, SE4, SE5 och SE6. De ir nédvindiga vid styrning av motorer utan Sverbelastningsdetektering
(t.ex. 230 VAQ).

Warning

Vid parallell- eller seriekoppling av flera sikerhetsanordningar méste en slutmotsténd installeras p& den sista
anordningen i kedjan.

SE NO

a ==

SAFETY EDGES

LLLLLL .

Fig. 21: Anslutning av klamlister

4.3.7 Status frankopplad

For att ansluta en extra granslagesgivare maste du anvanda en av de universella ingdngarna KONFIGURERBARA
INGANGAR 1-8. Nir styrenheten uppticker att grinden &r urkopplad startar den motorn och for grinden till
granslaget med den programmerade sakerhetshastigheten.

Fig. 22: Konfigurerbara ingangar
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

4.3.8 Passagesystem

Passagesystem och andra externa system (t.ex. radiomottagare) ansluts till konfigurerbara
ingdngar: IN1, IN2, IN3, IN4, IN5, IN6, IN7, INS.

NO

N _NC

LLLLLLLE,

Fig. 23: Anslutning av Passagesystem

4.3.9 Extra stromforsorjning

Stromforsorjning till externa tillbehér/enheter (24 VDC) kan levereras via GATE-IO modulen. 24 V OUT-
utgdngarna med en belastningskapacitet pd <1 A 4r sikrade med sikringar.

SO
SS

+24V | +24V
OUT1|OUT2|

GND|GND

Lol

Fig. 24: Anslutning av externa tillbehor

4.3.10 Externa 230 VAC-omvandlare

GCU &r kompatibel med YASKAWA GA500-frekvensomvandlare. Dessutom kan universella utgédngar anvindas
som skydd mot oavsiktlig start av drivenheten (se avsnittet om anslutning av universella utg&ngar). Anslutningen
ska goras med en kabel med kontakt till RS485-porten.
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

GCU YASKAWA
GA500

AC|[D+||D-

RS485

— @4 GND
®
o] A+

Fig. 25: Anslutning av 1 frekvensomvandlare

GCU YASKAWA GCU YASKAWA
GA500 GAS500

AC||D+(|D- AclD+||D-

RS485 1

RS485 2

—|{®} GND
®
lof A+
—|f® 4 GND
®
1o A+

Fig. 26: Anslutning av 2 frekvensomvandlare

4.3.11 Varningslampa

LAMP-utg&ngen anvinds for att ansluta en 24 V DC-varningslampa.

LAMP 24 V

Fig. 27: Anslutning av varningslampa
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER

4.3.12 E-las / broms

Utgéngen LOCK/BRAKE anvinds for anslutning av en 24 V DC elektromagnetiskt |&s eller en 24 V DC elek-
tromagnetisk broms.

i

+24V | +24V
LAMP|LocK!

Fig. 28: Anslutning av E-l8s / broms

4.3.13 Universella utgangar

Utgangarna OUT1, OUT2, OUT HV1 och OUT HV2 kan utféra olika funktioner, s&som styrning av trafikljus
eller indikering av grindens status (se listan &ver funktioner i avsnittet Programmering).

OUT1 OUT 2 OUTHV1 OUTHV2

o o o o

SicH

@) ©)
NO[NC [NO|NC [/t 3] NoTNO
COM | COM |GND|GND outlout
OUT1, OUT2 , OUT

o} o] O O

Fig. 29: Anslutning av universella utgdngar

4.3.14 Externa antenner

GATE I0-modulen &r utrustad med en valfri inbyggd radiomottagare som arbetar p& frekvensen 867,84 MHz. Den
externa antennen ska placeras p§ avstind fran metallféremal. Anslutningen ska géras med en 50 € koaxialkabel
med SMA-kontakt och s& I&g dampning som mdjligt.

4.3.15 Stromforsorjning och start

Det sista steget ar att ansluta stromforsorjningen. Strémkallan 24 VDC (med kapacitet anpassad till belastningen)
ska anslutas till styrenhetens kontakt 24VDC IN och till kopplingsplintarna PWR2 24 VDC p3 Gate-IO modulen.
Dessutom ska stromforsorjningens 12 VDC-utgang frén styrenheten anslutas till kopplingsplinten PWR1 12 V p&
Gate-10 modulen.
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4.3. ANSLUTNING AV ENHETER H

A\ Warning

Ing&ngsstromforsorjningen 230 VAC for kallan 24 VDC ma3ste sikras med en extern Gverstromskbrytare (med

lampliga egenskaper som sikerstiller automatisk frankoppling i enlighet med géllande normer) och en jord-
felsbrytare RCD 30 mA.

1. Anslut stromforsorjningen enligt foljande schema:

HALSANG —
POWER
O SUPPLY
24V DC
( ) IH e+ s
[oNoNC,
24VIN
[
HALSANG e 2 3
GATE 10 verao
&, O
STATUS POWER _—
e o
ISP MODE

NO | NO
HV1 | HV2

¥ 3 +; + ¥ 4 o rs N r2vivee +
= : = =oE Bl -
ENCODER PHOTO UT uT OIL o]

Fig. 30: Anslutning av stromfdrsorjningen

2. Stall grinden manuellt i mittldge (eller i ett annat ldge som garanterar sikerheten under testet av motorns
rotationsriktning).

3. SI& p& stromforsorjningen
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CHAPTER b

Snabbguide

Denna guide hjilper dig att snabbt komma igdng med GCU (Gate Control Unit). Den beskriver de grundlig-
gande stegen for konfiguration och anviandning av GUI-grinssnittet i slaggrindar, vikgrindar- och skjutgrindar med
vaxelstromsmotorer.

O Note

Alla konfigurationsinstallningar tillimpas omedelbart efter att de har sparats. Det kravs ingen omstart av
styrenheten for att dndringarna ska trada i kraft.

5.1 Forsta stegen

GCU-instillningarna kan redigeras med hjalp av menysystemet i GUI.
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5.1. FORSTA STEGEN

Hour User Devices
and Date  Status Statuses

10:54:14 .
73
06.05.2025 &

STATE: (o [ 1-1-1. e — Gate State
STATUS: (T |IEEEss— Gate Status
COUNTDOWN: s — TIMErs

nNo errors & FErrors

Inputs Enter Outputs
Qoscs @ config e Q e @ remotes

Fig. 1: Huvudskdrmen i GUI for styrenheten (GCU)

GUI kan mandvreras med hjalp av det inbyggda tangentbordet. Navigering i menyn sker med hjilp av féljande
tangenter:

e Pilen uppét: G& uppét i menyn
e Pilen nedat: G3 nedst i menyn
e ESC: Lidmna det aktuella menyn eller g& tillbaka till féregdende meny

e OK: G3 till undermenyn, redigera vardet eller bekrifta valet

Main menu System settings.

4> Gate Operations

({ Gate Settings

{& System Settings

Remotes

Fig. 2: Navigera i menyn i GUI-grénssnittet for styrenheten (GCU)

Redigering av numeriska virden, sdsom tid eller hastighet, sker pa en sarskild redigeringsskdrm dar du kan dndra
siffrorna en efter en. Féljande tangenter anvands for att redigera numeriska varden:

e Piltangent uppat: Oka den aktuella siffran
e Piltangent nedat: Minska den aktuella siffran

e Vansterpil: G3 till féregdende siffra
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5.2. FYSISKA ANSLUTNINGAR H

e Hogerpil: G3 till nasta siffra
e ESC: Limna redigeringsskdrmen utan att spara dndringarna

e OK: Spara dndringarna och sting redigeringsskdarmen

Enter the number

9457

v

@ Back @ Save

Fig. 3: Redigera numeriska varden i GUI-granssnittet for styrenheten (GCU)

5.2 Fysiska anslutningar

Innan du bérjar konfigurera, se till att GCU &r korrekt ansluten till frekvensomvandlare och GatelO-modulen.

Frekvensomvandlaren fér grindblad 1 ska vara ansluten till den vanstra RS485-porten p& GCU och frekvensom-
vandlaren for grindblad 2 ska vara ansluten till den hdgra RS485-porten.

GatelO-modulen ska vara ansluten till valfri CAN-port (vanster eller hoger).

5.3 Konfigurera parametrarna for frekvensomvandlaren

O Note

Detta avsnitt géller endast konfigurationen av AC-gréanssnittet. Om du anvander BLDC-motorstyrenheter kan
du hoppa dver detta avsnitt.

Frekvensomvandlarens parametrar ska konfigureras med hjilp av GA500-frekvensomvandlarens anvandargranssnitt.
For detaljerad information om konfigurationen av frekvensomvandlaren, se Yaskawa GA500:s tekniska manual.

Tabellen nedan visar rekommenderade parametrar for GA500-frekvensomvandlare:

Parameter Frekvensomvandlare 1  Frekvensomvandlare 2  Beskrivning

B1-01 02 02 Referensfrekvens RS485

B1-02 02 02 Kor RS485-kommandon

E1-04 120 120 Maximal utg&ngsfrekvens 120 Hz

H5-01 01 02 Enhetsadress

H5-02 08 08 Overforingshastighet 115200bps

H5-04 00 00 Stanna vid dverforingsfel: RAMP TO STOP
H5-07 01 01 RTS aktiverad

H5-11 00 00 Spara parametrar utan ENTER-kommando
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5.4 Konfigurering av BLDC-drivenheter

O Note

Detta avsnitt gller endast konfiguration av BLDC-granssnittet. Om du anvander vixelstromsmotor kan du
hoppa &ver detta avsnitt.

Innan du forsdker konfigurera BLDC-drivenheten méste du se till att de &r anslutna till CAN-granssnittet.

G3 till menyn Service och tester och sedan till Noder. P3 s3 sitt ser du alla tillgdngliga CAN-enheter, som
bor omfatta GatelO-kortet och en eller tvd BLDC-drivenheter, beroende p3 grindens konfiguration (enkel- eller
dubbel).

Om drivenheterna ar tillgdngliga m3ste varje drivenhet tilldelas ett specifikt grindblad. For att gora detta, ga till
menyn Grindinstéllningar och sedan till Konfiguration grindblad 1 eller Konfiguration grindblad 2.

Vilj nu alternativet Grind drivenhet och vilj ratt drivenhet frén listan.

For att avgora vilken instans av bldcX som styr vilket blad kan du jamfdora serienumret p& drivenheten med
serienumret som visas i menyn Noder.

5.5 Konfigurera datum och tid

For att konfigurera datum och tid, gd till menyn Instdllningar och vilj alternativet Datum. Ange datumet i
formatet AAAA-MM-DD. Nir du har angett datumet trycker du p3 knappen OK fér att spara andringarna. For
att stidlla in klockslaget, ga till menyn Tid och ange klockslaget i formatet HH:MM. Tryck pd OK igen for att
spara dndringarna.

5.6 Konfigurera globala ingangar

For att konfigurera globala ing&dngar och utgéngar, g& till menyn Grindinstédllningar och vilj sedan Konfig-
urerbara ingangar. Har kan du konfigurera ingdngar for hela grinden, sdsom nddstopp, fotocell eller klamlist.

O Note

For att grinden ska fungera korrekt maste minst tvd ingdngar konfigureras:
e Nodstopp

e Fotocell

5.6.1 Staélla in funktioner och ingangsparametrar

For att konfigurera ingdngsfunktionen, g till menyn Grindinstallningar och vilj Konfigurerbara Ingéngar. Leta
nu upp numret pa den ingdng du vill konfigurera och tryck psd OK.

O Note

Ingdngsnamnen visas i formatet SINx/y, SEx/y eller INx/y, dir x 3r ingdngsnumret som matchar GatelO-
kortets beteckning och y ar kortets index. Nar endast ett GatelO-kort anvands ar indexet alltid 1. Till
exempel avser SIN1/1 den férsta sikerhetsingdngen pa det forsta GatelO-kortet.
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Om ingangskallan &r ansluten till en normalt stingd kontakt (NC) bér du vilja alternativet Ingédngen dr NC.

Om ingangskallan anvdnder ett motsténd for att detektera en Sppen krets, bér du konfigurera den ingdngen med
alternativet Ingangsmotstand. Ingdngar konfigurerade med motstand anvinds vanligtvis av klamlister.

Ing&ngsfunktionen kan stillas in med alternativet Ingéngsfunktion.

Du kan kontrollera att ing&ngen fungerar korrekt genom att kontrollera vardet for alternativet Ingang, status.
Denna status uppdateras varje géng ingdngens status dndras.

5.6.2 Konfigurera encoder-ingangar

Encoderingangar ar en speciell typ av ingdngar som anvands for att avldsa positionen for grindbladens encoder.
De har en fast funktion och kan inte konfigureras som vanliga ingédngar. Du kan dock fortfarande kontrollera
deras status och konfigurera omvéndning av virdet.

For att stalla in s& att encoderns varde ar omvant, g8 till den valda encoderingdngen i menyn Konfigurerbara
ingangar och vilj alternativet Encoder-ingang ar omvand.

Du kan kontrollera att encoderns ingéng fungerar korrekt genom att kontrollera alternativet Ingang, status.
Statusen uppdateras varje gdng encoderns position dndras.

A Warning

Encoder-vardet ska 6ka nar grindbladet ror sig mot stangt ldge. Med andra ord: stingt ldge ar det hogsta
encoder-vardet och Oppet ldge ar det lagsta encoder-vardet

Om encoder-virdet 6kar i motsatt riktning, aktivera alternativet Encoder-ingadng ar omvand for den aktuella
encoder-ingdngen.

A Warning

Observera: Se till att encodervirdet inte Gverstiger noll ndr grinden rér sig. Om encodervirdet passerar O
méste encodern justeras fysiskt till ratt position innan grinden kan fungera korrekt.

5.7 Konfigurera globala utgangar

For att konfigurera globala utgéngar, g till menyn Grindinstéllningar och vilj alternativet Konfigurerbara
utgdngar. Har kan du konfigurera utgdngar for hela grinden, sdsom lampor, trafikljus eller E-L3&s.

5.8 Konfigurera installningar for grinden

Det forsta steget i konfigurationen av en grind dr att stilla in antalet grindblad (1 eller 2). G& till menyn
Grindinstéllningar och vilj Grindkonfiguration. Hir kan du stilla in grindtyp (enkel — ett grindblad, dubbel —
tva grindblad).

Konfigurera sedan grindblad 1 och grindblad 2. G3 till menyn Grindinstédllningar och vilj Grindblad 1 kon-
figuration. Har kan du stilla in parametrar for grindblad 1, sdsom typ av styrenhet, motorns riktning och
encoderposition.

For att konfigurera encoderns 6ppnings- och stangningspositioner, g till Encoder 6ppen position och Encoder
stangd position. Encoderns aktuella position och den tidigare sparade positionen visas pad skidrmen. Anvand
vansterpilen for att flytta grindbladet i dppningsriktningen och hdgerpilen for att flytta det i stingningsriktningen.
N&r grindbladet &r i onskat lage trycker du p& OK for att spara laget.
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O Note

Vid den forsta konfigurationen kommer de sparade positionerna for encodern att ldsas som 0000.

A Warning

Var uppmirksam pa den faktiska rorelseriktningen. Om grindbladet ror sig i motsatt riktning &n forvdntat bor
du dndra alternativet Omvdnd motorriktning.

N&r du &r klar med konfigurationen av grindblad 1, upprepa samma steg for grindblad 2 genom att vélja alternativet
Grindblad 2 konfiguration i menyn Grindinstallningar.

5.9 Konfigurera installningarna for skjutgrindar

Skjutgrindar konfigureras p& samma sitt som slaggrindar och vikgrindar, men istallet fér absolut encoder anvands
granslagesbrytare.

For att konfigurera granslagesbrytare gar du till menyn Grindinstallningar och viljer Grindblad 1 konfiguration.
Vilj sedan Gransldgesbrytare fér 6ppet och vilj den ingdng som &r ansluten till den gransldgesbrytaren fér 6ppet
lage. Vilj sedan granslagesbrytaren Granslagesbrytare for stangd och vilj ingdngen som ar ansluten till den
granslagesbrytaren for stingt lage. Endast ing&ngar som ar konfigurerade som granslagesbrytare kan viljas.

O Note

Som standard &r ingdngarna LS1/x och LS2/x konfigurerade som granslagesbrytare, men andra ingdngar kan
ocksd anvandas.

A Warning

Var uppmaéarksam pé tilldelningen av gréansldgesbrytaren. Felaktig tilldelning av Sppnings- eller stingnings-
granslagesbrytare kan leda till att grindbladet Gverskrider sina granser, vilket kan skada grinden eller motorn.
Om du inte &r sdker p& vilken granslagesbrytare som ansvarar for ppnings- eller stingningspositionen kan du
anvanda funktionen hélldon fér att manuellt kéra grinden till Gppet och stingt lage. TEST menyn kan &ven
vara till hjalp for att se vilken granslagesbrytare som indikerar om du frikopplar grinden och flyttar den till
stangt och oppet lage.

N&r du dr klar med konfigurationen av grindblad 1, upprepa samma steg for grindblad 2 genom att vilja Grindblad
2 konfiguration i menyn Grindinstallningar.

5.10 Testa grindens funktion

Det rekommenderas att testa grindens funktion efter att du har konfigurerat installningarna med hjilp av laget
Halldon. Detta ldge gor det mojligt att manuellt styra grindens rorelse.

Ga till menyn Grindfunktioner och vilj Halldon. | det hér l3get kan du anvidnda vdnsterpilen och hégerpilen
for att flytta grindens blad i riktning mot 6ppning respektive stangning.
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5.11 Ladgga till fjarrkontroller

O Note

Detta avsnitt giller endast Skjutgrindar, slaggrindar och vikgrindar och kraver GATE-IO-modulen med det
valfria radiokortet installerat.

For att lagga till en fjarrkontroll, g& till menyn Fjdrrkontroller och vilj Lagg till fjarrkontroll. GCU vintar pa
att du trycker pa knappen p3 fjarrkontrollen. N&r du trycker pa knappen registrerar styrenheten fjarrkontrollen
och lagger till den i listan Gver fjarrkontroller.

5.12 Konfiguration av rotationsgrind

| detta avsnitt beskrivs de initiala inst3llningarna och konfigurationen av en rotationsgrind som &r ansluten till
GCU.

5.12.1 Steg 1: Fysiska anslutningar

Innan du bdrjar konfigurationen, se till att GCU och rotationsgrindens drivenhet dr korrekt anslutna till strom-
forsorjningen. | enskilda set ansluter du drivenheten till den vanstra eller hogra CAN-porten p& GCU-styrenheten.
| konfigurationer med tva vandkors ansluter du varje drivenhet till en separat CAN-port p& GCU-styrenheten eller
ansluter en drivenhet till GCU-styrenheten och den andra drivenheten till "CAN out” p& den forsta drivenheten.
Kontrollera att CAN-anslutningen fungerar genom att kontrollera lysdioderna p& vandkorsets kort och i GUl-menyn
service och tester > Noder.

Anslut alla nédvandiga in- och utgdngar mellan drivenheten till rotationsgrinden, sdsom solenoider, elektromag-
net/broms, hjilpmotor, sensorer och passagesystem.

5.12.2 Steg 2: Konfigurera typen av vdndkors
Det forsta steget ar att konfigurera typen av vandkors.
1. Ga till Instdllningar — Rotationsgrindsinstéllningar — TS1-konfiguration
2. Leta reda pa parametern Layout och still in den enligt din modell av rotationsgrind:
e 3-armad: Fér 3-armade vindkors (vanligtvis 120° rotation per passage)
e 4-armad: Fér 4-armade vindkors (vanligtvis 90° rotation per passage)
e Cykel: For vandkors till cyklar/rullstolar (vanligtvis +/- 90° rotation)

3. Upprepa samma sak for det andra vandkorset, om tillampligt (TS2-konfiguration)

5.12.3 Steg 3: Konfigurera bromsen
Konfigurera den elektromagnetiska bromsen.
1. Ga till Instdllningar — Rotationsgrindsinstéllningar — TS1-konfiguration

2. Leta reda p& parametern Broms aktiverad och still in den p&§ P& for att aktivera bromsen, Av for att
inaktivera den.

3. Stéll in PWM broms initialt pd 100 % (intervall 20-100 %). Virdet kan minskas experimentellt for att
sdnka stromforbrukningen, men tillrdcklig bromskraft méaste sikerstillas.

4. Konfigurera valfritt Bromsfordréjning aktiverad och Bromsfordrgjningstid om fordrdjd bromsaktivering
behdvs.
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5. Upprepa samma sak for det andra vandkorset, om tillampligt (konfiguration TS2).

5.12.4 Steg 4: Konfigurera las
Konfigurera solenoider (bolts) som haller rotationsgrinden i last lage.
1. Konfigurera solenoiderna i menyn TS1-konfiguration:

e Solenoid 1 omvénd: Still till P& om solenoid 1 normalt &r 6ppen (NO) och Av om den normalt &r
stingd (NC)

¢ Solenoid 2 omvénd: Still till P4 om solenoid 2 normalt &r 6ppen (NO) och Av om den normalt &r
stingd (NC)

e Solenoid 1 PWM: Stéll in PWM-cykeln for solenoid 1 (intervall 20-100 %, normalt 100 %)

e Solenoid 2 PWM: Still in PWM-cykeln fér solenoid 2 (intervall 20-100 %, normalt 100 %)

¢ Solenoid in: Vilj vilken solenoid som l&ser upp for inpassage (Solenoid 1 eller Solenoid 2)
2. Standard konfiguration:

o For 3- eller 4-armade vindkors: en solenoid &r standard och den andra &r reverserad

e For HHTI-l3ge: bada solenoider dr i standard utférande

3. Upprepa samma sak for det andra viandkorset, om tillimpligt (TS2-konfiguration)

5.12.5 Steg 5: Testa solenoider och bromsens funktion
Innan du fortsatter, kontrollera att solenoider och bromsen fungerar korrekt.

1. Ga till menyn Rotationsgrindsfunktioner

2. Valj Las i TS1 menyn — bromsen ska l&sas och du ska hora att solenoiderna l&ser
3. Vilj Upplast i TS1 menyn — solenoiderna l3ser upp och bromsen slapper
4

. Forsdk att rotera vindkorset manuellt n3r den &r 1&st (den ska vara stum) och efter uppl3sning (den ska
rotera fritt)

5. Om viandkorset inte roterar fritt efter uppldsning, kontrollera instillningarna Solenoid 1 omvédnd och
Solenoid 2 omvand och korrigera dem vid behov

6. Upprepa samma procedur fér det andra vandkorset (TS2), om tillampligt

5.12.6 Steg 6: Stall in nollpositionen

Rotationsgrindens encoder maste kalibreras for att faststélla referenslaget noll.
1. Ga till Instéllningar — Rotationsgrindinstallningar — TS1-konfiguration
2. Vilj Nollposition — vindkorset ska vara olast och kunna vridas manuellt.

3. For 3- eller 4-armade vandkors, vrid vandkorset manuellt till ndrmaste l3sta ldge. For cykelvandkors, stall
in vandkorset i mittlaget.

4. Klicka pa OK for att bekrdfta — den aktuella positionen for encodern sparas som nollreferens.
5. Vandkorset kommer nu att anvinda denna position som referenspunkt for alla rorelser.

6. Upprepa samma procedur fér det andra vandkorset, om tillimpligt (konfiguration TS2)
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O Note

Korrekt installning av nollpositionen dr avgdrande for att garantera att viandkorset stannar i ritt position.

5.12.7 Steg 7: Konfigurera hjdlpmotorn
Aktivering av hjdlpmotorn och konfigurera parametrarna for hastighet och riktning.

1. | konfiguration TS1, hitta Motor aktiverad och still in p& P& om motorn anvinds, Av om rotationsgrinden
ar helt manuell

2. Konfigurera motorhastigheten (intervall 20-100 %):
e Hastighet 1 in: Initial hastighet for riktningen in (vanligtvis 40-60 %)
e hastighet 2 in: Huvudhastighet for riktningen in (vanligtvis 60-80 %)
e hastighet 1 ut: Initial hastighet for riktningen ut (vanligtvis 40-60 %)
e hastighet 2 ut: Huvudhastighet for riktningen ut (vanligtvis 60-80 %)

3. Konfigurera Startvinkel: Antal grader vandkorset m3ste rotera innan hjilpmotorn startar (intervall 0-2500
encoderenheter, dir 2500 = 90 grader). Typisk varde: 70-140 enheter (cirka 2,5-5 grader)

4. Konfigurera parametern "hastighet 2 vinkel”: Vinkeln vid vilken vaxlingen fran hastighet 1 till hastighet 2
sker under rérelse (intervall 0-2500 enheter)

5. Stéll in Drifttid motor pd maximal tilldten motordriftstid (intervall 0-600 sekunder, standard ~10 sekunder)
6. Kontrollera instéllningen Omvand motorriktning:
e Om motorn roterar i fel riktning under test, still in Omvdnd motorriktning till P

7. Konfigurera In-/ut-passage omvéand vid behov fér att vixla vilket hall vandkorset éppnar &t vid in och
utpassage

8. Upprepa for det andra vandkorset, om tillimpligt

5.12.8 Steg 8: Konfigurera tidsinstdllda parametrar
Konfigurera tidsinstallda parametrar for grindens funktion.

1. Still in foljande parametrar i TS1-konfiguration: Oppettid, Tid innan lasning osv.

5.12.9 Steg 9: Test av passagen
Testa grindens funktion i b&da riktningarna for att kontrollera motorns funktion och positionsavkianningen.
1. G3 till Huvudmeny > Rotationsgrindfunktioner > In (eller Ut fér utpassering)

2. Om startvinkeln &r inst3lld p& 0 bor motorn starta omedelbart for att underldtta passagen. Om s inte ar
fallet, vrid vindkorsets arm forsiktigt for hand for att Gverskrida startvinkeln

3. Vandkorset bor rotera den programmerade vinkeln (120° for 3-armad eller 90° for 4-armad) och sedan l&sas

4. Upprepa testet for utgédngsriktningen med Ut

O Note

Om motorn gér i fel riktning, still in Omvand motorriktning till P& i TS1-konfigurationen.
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5.12.10 Steg 10: Kontrollera sakerhetsanordningen mot omvand rotation
Viandkorset ska forhindra rotation i motsatt (otillaten) riktning.

1. L&s upp vandkorsningen for inriktningen: In

2. Forsdk att manuellt vrida vandkorset i riktning ut (motsatt den auktoriserade)
3. Vandkorsningen ska blockera denna rorelse
4

. Om vindkorsningen tillater rorelse i fel riktning, kontrollera instéllningen Solenoid in (det bor vara solenoid
1 eller solenoid 2 beroende p& konfigurationen av din utrustning).

5. Konfigurera parametern Backsparr om ytterligare sparr i motsatt riktning kravs.

5.12.11 Steg 11: Konfigurera ingdngar
Konfigurera ing&ngarna for sensorer och passagesystem.
1. Ga till Huvudmeny — Rotationsgrindsinstallningar — Konfigurerbara ingéngar
2. Tilldela ing&ngsfunktioner efter behov:
e TS In / TS Out: Auktoriseringsing&ngar fran passagesystem
e Sensoringdng / Sensorutgéng: Rorelsesensorer for automatisk aktivering av hjalpmotorn
e Fri inpassage / Fri utpassage: Ingangar for aktivering av fri passage-lige
e Andra specialiserade ingdngar som kravs for din installation
3. Konfigurera for varje ingéng:
e Motstadnd: Om det finns, ska det motsvara virdet p& motstdndet som anvands i ing&ngskretsen.

e Polaritet: NC (normalt stingt) eller NO (normalt dppet) for att passa sensortypen

5.12.12 Steg 12: Konfigurera ytterligare parametrar
Anpassa grindens funktion genom att konfigurera ytterligare parametrar i TS1-konfigurationen:
Kéhantering;:

e Ko aktiverad: Aktivera/inaktivera ko for passeringar (standard: Av)

e Ko prioritet: Still in prioriteringsriktning (In eller Ut) fér kdhantering
Fri passage:

e Fri inpassage: Aktivera fripassage for inpassageriktningen (standard: Av)

e Fri utpassage: Aktivera fri passage for utgdngsriktningen (standard: Av)

e Cykel autostart: Aktivera synkronisering av TS2 med TS1 fér cykelpassager (standard: Av)
Motorskydd:

e Motorstromgrans: Maximal tilldten motorstrém (intervall 0-9,99 A, standard 73-5 A)

e Motorstromgranstid: Tid innan dverstromsskyddet aktiveras (intervall 0-600 sekunder)
Tillbakasignaler och varningar:

e Tillbakasignal typ: Standard (impuls efter passage) eller D6rr (impuls vid upplasning)

e Tillbakasignal tid: Impulsens varaktighet i standardlige (intervall 0-600 sekunder)

e Summertid: Varningstid fére automatisk motorstart (intervall 0-600 sekunder)
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e Sabotage tid: Varaktighet fér larm om obehérig manipulation (intervall 0-600 sekunder)
Omgivningskontroll:

e Ljussensor aktiverad: Aktivera automatisk belysningsstyrning (standard: Av) Av)

e Belysningsniva: Ljusgréins for aktivering av lampan (intervall 0-4000, normalt ~500-1000)

e Flakt: Aktivera automatisk flaktstyrning (standard: Av)

o Fldkt temp. pa: Temperatur for att starta flikten (intervall 20,0-50,0 °C)

e Flakt temp av: Temperatur for att stinga av flakten (intervall 20,0-50,0 °C)
Tidsinstallningsldge:

e Signaltid: Minsta signaltid fér normal passeringstillsténd (intervall 5,00-50,00 sekunder)

e Free pass signal time: Minsta signaltid for att aktivera fri passering (intervall 50,00-250,00 sekunder)

O Note

Se avsnittet Rotationsgrindsinstéllningar for detaljerade beskrivningar av alla konfigurationsparametrar och
deras interaktion.

47



CHAPTER 6

Funktionsbeskrivning

6.1 Felhantering

GCU implementerar ett omfattande felhanterings- och registreringssystem som sparar, lagrar och hanterar sys-
temfel och -stdrningar. Systemet tillhandahaller detaljerad information om fel och hanteringsméjligheter for att
hjalpa operatorer att diagnostisera och I6sa problem.

6.1.1 Fellogg och navigering

Felhanteringssystemet tillhandahé&ller en dynamisk lista dver alla systemfel, dar varje fel visas med sin unika 4-
siffriga hexadecimala felkod och beskrivning. Operatdrerna kan granska alla registrerade fel och f3 tillgang till
detaljerad information om varje fel.

6.1.2 Detaljerad information om fel
For varje fel visar systemet omfattande diagnostisk information:
e Namn — namn/identifierare for felkoden
e Beskrivning — detaljerad beskrivning av felstatus
e Meddelande — specifikt felmeddelande som ger kontext om felet

e Mal — systemkomponent eller mal som felet avser

Aktiv — aktuell status som anger om felet fortfarande 3r aktivt (Ja/Nej)
e Réaknare — antal forekomster av detta fel

e Senaste forekomst — tidsstimpel for senaste forekomst av felet

6.1.3 Felkoder och deras klassificering

Fel identifieras med hjélp av fyrsiffriga hexadecimala koder (t.ex. 0x1234) som ger ett standardiserat sitt att
identifiera specifika felvillkor. Varje fel Varje felkod ar kopplad till en férdefinierad beskrivning som forklarar felets
natur.
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6.1.4 Felhanteringsatgarder
Systemet erbjuder flera alternativ for felhantering:
e Fellogg — visa alla fel som registrerats i systemet
e Rensa fel — ta bort ett specifikt fel fr&n den aktiva Felloggn

e Rensa alla fel — ta bort alla fel fr&n systemet samtidigt

6.1.5 Felfaststdllande och lagring av fel

Fel lagras i systemets permanenta minne, vilket gor det mojligt att skapa en felhistorik som behalls efter omstart
av systemet. Felbasen lagras i en fil med namnet /errors/errors.mpack i eMMC-filsystemet.

6.1.6 Felrdknare och sparning

Systemet haller rédknare for varje feltyp, vilket gér det méjligt for operatdrer att identifiera dterkommande problem
och spara monster i felfrekvensen. Denna information ar vardefull for férebyggande underhll och systemoptimer-

ing.

6.1.7 Aktiv felévervakning

Systemet skiljer mellan aktiva fel (som férekommer just nu) och historiska fel (som har intréffat tidigare men har
|6sts). P& s§ sitt kan anvandaren bekréfta att fjarrkontrollen kdnns igen av systemet och kontrollera detaljerna
for det mottagna signalen. Detta gor det mdjligt for operatdrerna att fokusera p& aktuella problem, samtidigt
som de har tillgéng till information om historiska fel for diagnostiska dndamal.

6.2 Overvakning av spanningsbussen

GCU-styrenheten 6vervakar bade 24V-ingdngsbussen och de interna 3,3V- och 5V-spanningsbussarna. Om ndgon
av spanningsbussarna avviker mer dn 10 % fran nominellt virde, registrerar GCU felet i det interna felminnet.

6.3 Inspektionsintervall

Inspektionsintervallen kan konfigureras baserat p& antalet dppnings- och stingningscykler for porten, tidsforloppet
eller bada parametrarna samtidigt. Nar det dr dags for inspektion genererar alla lampor tva korta pulser var 5:e
sekund ndr porten ar inaktiv.

6.4 Minnesorganisation

GCU anvander ett integrerat eMMC-flashminne for att lagra konfigurationer, loggar och uppdateringsfiler for
firmware. Det installerade eMMC-minnet har en kapacitet p& 4 GB, vilket gor det mdjligt att lagra ett praktiskt
taget obegransat antal loggfiler och fjarrkontrollposter.

eMMC-minnet anvander det vanliga filsystemet FAT32, vilket gor att det kan ldsas fran vilken dator som helst
med USB-port. Du kommer &t det genom att ansluta GCU till datorn med en USB-C-kabel och sedan aktivera
masslagringsldget med alternativet USB Masslagringslage i Systeminstéllningar.

Filsystemet ar organiserat p& foljande satt:
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Table 1: Filsystemets organisation

Sokvag Beskrivning

/boot/boot0.elf Exekverbar fil for applikationsprogramvaran.
/config/gcu.mpack Huvudkonfigurationsfil.
/config/remotes.mpack Innehéller databasen med fjarrkontroller.
/errors/errors.mpack Innehaller databasen med fel.

/logs Innehaller loggfiler som genererats av GCU.
/coredumps Innehaller kirndumpfiler som genererats av GCU.

6.5 Systeminformation
Undermenyn Systeminformation dr en del av Systeminstallningar och ger detaljerad information om GCU:s
status.
Menyn med systeminformation visar féljande information:
e Programvaruversion — aktuell Programvaruversion som kérs pd GCU
e Hardvaruversion — hardvaruversion for GCU-kortet
e Serienummer — unikt serienummer for enheten
e Tillverknings ID — produktionsbatch-ID
e Tillverkningsdatum — datum foér kompilering av firmware
e Drifttid - tid som forflutit sedan senaste omstart av systemet
o Aterstillningsorsak — orsak till senaste omstart eller aterstillning av systemet
e Kortets temperatur — aktuell temperatur pd GCU-kretskortet

e Kortets fuktighet — aktuell fuktighetsnivd matt av den inbyggda sensorn
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CHAPTER [

Grindstyrning

7.1 Gatehantering

GCU stoder foljande grindfunktioner:
e Oppna: Oppnar grinden till den konfigurerade Sppna positionen.

e Stdng: Stinger grinden till den konfigurerade stangda positionen.

Stopp: Stoppar grinden omedelbart, oavsett aktuell operation.

Del6ppning: Oppnar eller stinger grinden till den konfigurerade positionen, vilket mojliggor tilltrade for
fotgdngare utan att grinden dppnas helt.

0SCS: Oppna/Stopp/Sting-funktion

Hold To Run: Fér halldon, grinden dppnar eller stanger i 1&ngsam hastighet nar funktionsknappen halls
intryckt eller s3 l3nge ing&ngen &r aktiv.

7.2 Grindstatus

Grinden kan befinna sig i ndgot av féljande lagen:
o Oppen: grinden ir helt 6ppen.
e Stangd: grinden &r helt stangd.
e | rérelse: grinden &r for narvarande i rorelse.
e Stoppar: grinden saktar in for att stanna med hjilp av funktionen fér mjuk stopp.
e Stoppad: grinden stannar mellan Sppet och stangt lage.
e Del6ppnad: grinden ar delvis 6ppen, vilket mojliggor tilltrade for fotgangare.
e Laser: grinden héller p3 att l&sas eller l&sas upp.

e Stangd (Upplast): grinden r stingda och upplést.
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e Vantar: grinden vantar pd att startas pa grund av fordrdjning vid 6ppning eller stingning.

e Otillganglig: grinden ar inte tillganglig for drift p& grund av ett fel eller ett konfigurationsproblem.
Utdver ovanst3ende tillstand kan I8set, om det &r konfigurerat, befinna sig i ndgot av féljande tillstand:

e Last: L&set ar |&st och forhindrar grinden fr&n att 6ppnas.

e Upplast: Laset ar upplast och grinden kan dppnas.

e | rorelse: Laset hiller pd att |&sas eller |8sas upp.

7.3 Grindbladets rorelseprofil
Grindbladets rérelse ar indelad i foljande faser, var och en med egna instéllningar fér hastighet och accelera-
tion/bromsning:

e Mjukstart: Den inledande fasen, dar grindbladet accelererar fr&n noll till den konfigurerade huvud-
hastigheten. Tiden for mjukstart ar konfigurerbar.

e Huvudrorelse: Fas dir grindbladet ror sig med den instéllda huvudhastigheten.
e Bromsning: grindbladet saktar in fr&n huvudhastigheten till bromshastigheten.

e Mjukstopp: Slutfasen, dar grindbladet saktar in frn bromshastigheten till nollhastighet. Mjukstopptiden
ar konfigurerbar.

Den inledande (p0) och slutliga (p1) bromsfasen kan konfigureras som en procentandel av grindens totala
rorelseavstand. Faserna for mjuk start (t0-t1) och mjuk stopp (t2-t3) kan konfigureras som varaktighet.

Om grindbladet stannar till foljd av en sikerhetsfunktion, s3som nddstopp eller aktivering av klamlist, anvands
inte mjukstoppstiden.

7.4 Motorstyrningsstod

GCU stoder tva typer av motorstyrenheter:
e Yaskawa-frekvensomriktare i GA500-serien
e BLDC-motorstyrenhet (fjaderklamma eller for DIN-skena)

B&da typerna av styrenheter stéder konfigurerbara mjuka start- och stopp-tider samt strémbegransningsvarde och
strombegransningens reaktionstid.

Nar ett Overstromstillstdnd uppticks utfér GCU-styrenheten en reverserings-mandver genom att reversera grind-
bladets rorelse pd en kort stracka.

Detaljerad information om reverserings-mandver finns i avsnittet Stod for klamlister

7.5 Stod for absolut encoder

For grindar som &r utrustade med absolut encoder kan GCU l3sa av encodervardena for att bestamma grindbladens
position ndr som helst, utan att kalibrering behdvs.

Den enda begransningen &r att encoder-vardet inte fér Sverskrida nollpositionen under grindbladets rorelse.
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7.6 Stod for virtuell encoder

For grindar som inte har absoluta encoder kan GCU simulera grindens position med hjilp av virtuella encoder.
Denna funktion gor det mgjligt for GCU att berdkna grindens position baserat p& motorns hastighet och riktning,
vilket ger virtuell positionsaterkoppling.

Virtuella encoder lagrar minsta och stérsta positioner for grinden. Om avsténdet mellan grinslagesbrytarna dndras
méste den virtuella kodarens granser &terstillas for att nya positioner ska kunna ldras in pa nytt. Detta kan goras
med alternativet Aterstill inldrda positioner i menyn for ingangar under grindinstillningar > Konfigurerbara
ingangar.

O Note

Det finns tva virtuella encoder med namnen VENCI och VENC2.

De virtuella encoder kan ha ett av tre maojliga tillstand:
e Inldrning: GCU l4r sig minsta och storsta position for grinden.
e Positionering: GCU lar sig den aktuella positionen for grinden.

e Normal: GCU har lart sig den aktuella positionen for grinden och &r redo att arbeta.

7.7 Fotocellshantering
GCU hanterar en eller flera fotoceller som &r anslutna till GatelO-ing&ngarna. Fotocellens funktioner kan konfig-
ureras separat for tre olika scenarier:

e Oppnar: Fotocellens funktion vid 6ppning av grinden

e Stdnger: Fotocellens funktion vid stangning av grinden

o Oppen: Fotocellens funktion nar grinden &r helt 6ppen

Dessutom kan du aktivera funktionen Fotocell mjukstopp for att grinden ska stanna mjukt efter att fotocellen
aktiverats, istallet for att stanna omedelbart. N&r den &r aktiv anvdnds parametern Mjukstopp for att ange
bromstiden.

Tabellen nedan sammanfattar de tillgdngliga fotocellfunktionerna:

Table 1: Fotocellen aktiveras nir grinden Sppnas

Funktion Aktivering av fotocell Atgird som inaktiverar foto-  Atgard efter att grinden &pp-
cellen nats helt

Off Ingen Ingen Ingen

Stopp Stopp av grinden Ingen Ingen

Vianta pa Stopp av grinden grinden borjar 6ppnas Ingen

6ppning

Viénta pa Stopp av grinden grinden borjar stdngas Ingen

stangning

T1-T2 Ingen Ingen Den automatiska stangn-
ingstiden har &ndrats till
Oppettid 2
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Table 2: Fotocellen fungerar nér grinden stangs

Funktion Aktivering av fotocell Atgird som inaktiverar foto-  Atgard efter att grinden Spp-
cellen nats helt

Av Ingen Ingen Ingen

Stopp Stopp av grinden Ingen Ingen

Oppna grinden borjar 6ppnas Ingen Ingen

Vianta 6ppna  grinden stannar grinden borjar dppnas Ingen

Vanta stang grinden stannar grinden borjar stangas Ingen

T1-T2 Ingen Ingen Den automatiska stdngn-
ingstiden har &ndrats till
Oppettid 2

Table 3: Fotocellen fungerar nar grinden ar helt Sppen

Funktion Funktion nar fotocellen aktiveras Funktion nar fotocellen 3r avstangd

Av Ingen Ingen

Stdngning Ingen grinden borjar stingas

Aterstill tid Ingen Den automatiska stangningstiden aterstalls
T1-T2 Ingen Den automatiska stangningstiden &terstills

och bérjar fran Oppettid 2

7.8 Stod for klamlister

GCU stoder en eller flera klamlister anslutna till GatelO-ing&ngarna. Varje kldmlist kan konfigureras separat s&
att den aktiveras endast vid 6ppning, endast vid stingning eller bade vid 6ppning och stangning.

Né&r klamlisten aktiveras stannar grindbladet omedelbart och utfér en reversering, vilket backar grindbladet en kort
stracka.

Backningen har foljande konfigurerbara parametrar:
e Grind reversering-férdréjning — fordrdjningstid innan reverseringen p&bérjas (standard: 0 ms)
e Grind reverseringstid — reverseringens varaktighet (standard: 1 s)
e Grind reversering vid 6ppning — aktivera reverseringen vid 6ppning (standard: aktiverad)

e Grind reversering vid stdngning — aktivera reversering vid stingning (standard: aktiverad)

7.9 E-L&s-stod

grinden kan som tillval utrustas med ett elektriskt 1&s (E-L&s) for att sékra grinden nar den &r stingd. GCU stéder
styrning av E-L3s via en konfigurerbar GatelO-utgéng, som kan inverteras som tillval.

7.10 Motorlas/Markregel

7.11 Automatisk positionskorrigering
GCU-modulen stéder automatisk positionskorrigering av grindar med absolut encoder. Denna funktion gor det

mojligt att starta motorn/motorerna nir grindens position avviker fr&n den instéllda (t.ex. p& grund av vind som
forflyttar grindbladet).
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7.12 Enkelriktad sparr/sluss

Tva grindar kan konfigureras for att fungera i enkelriktad sluss-lage, dar den ena grinden ma3ste stingas helt innan
den andra grinden kan dppnas. Detta dr anvandbart for att sakerstalla att endast en grind dr 6ppen &t géngen,
vilket férhindrar potentiella inbrott.

Funktionen hanteras av foljande konfigurerbara in- och utgangar:

Table 4: Enkelriktad sparr/sluss

Funktion Typ Beskrivning

Sluss OP G1** Ingang Startar grind G1 - ska anslutas till en extern knapp

Sluss OP G2** Ingéng Aktiverar grind G2 — ska anslutas till utgdngen pa grind G2 Sluss Start
G2

Sluss las Ingadng Indikerar att den andra grinden ar helt stdngd — ska anslutas till utgén-
gen Sluss Las pa den andra grinden

Sluss las Utgang Indikerar att denna grind &r helt stingd — ska anslutas till ingdngen
Sluss Las p& den andra grinden

Sluss Start G2 Utgéng Startar grind G2 — ska anslutas till ingdngen Sluss OP G2 p3 grind G2

7.13 Halldon/HTR (Hold To Run)

Funktionen Halldon gor det mgjligt att l&ngsamt flytta grinden till ppet eller stingt ldge nar funktionsknappen
i GCU trycks in eller ingdngen &r aktiv. Detta dr anvindbart om en av sidkerhetsanordningarna inte fungerar
korrekt.

Nar funktionen Halldon ar aktiv gar GCU over till manuellt |dge, dar alla sdkerhetsfunktioner &r inaktiverade
(n&dstopp, fotocell, kldmlist). Rérelsen utférs med den hastighet som anges av parametern S&ker hastighet.

N&r bada ingdngarna Halldon-6ppna och Halldon-sting &r aktiva samtidigt ar 6ppningsriktningen prioriterad.

7.14 "Hall 6ppen”, "Hall stangd”, "Lamna grind”

non

Funktionerna "Hall dppen”, "Hall stangd”, "Hall deléppning” gor det mdjligt for grinden att rora sig i en riktning
och stanna kvar s& lange som motsvarande ingdng ar aktiv.

O Note

non

Nar funktionen "Hall ppen”, "Hall stingd”, "Hall deléppning” ar aktiv, accepterar grinden inga andra kom-
mandon, inklusive kommandon fran fjarrkontrollen.

7.15 Hall 6ppen sekvens

Ingdngen Hall Sppen sekvens (Sekvens for att hilla Sppet) ar en multifunktionell ingdng som utfér foljande
operationer baserat pa ingdngens aktiveringstid:
e Kort impuls (mindre n 1 sekund): Utfér Oppna-stopp-sting-kommando

e Lang impuls (mer 3n 5 sekunder): Aktivera funktionen "H&ll Sppen” s8 lange ing&ngen &r aktiv
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7.16 Programmering av fjarrkontroller

GCU stoder tradlos programmering av fjarrkontroller och hantering via GUI-granssnittet. Denna funktion gor det
mojligt for anvandare att ldgga till, konfigurera och hantera tradlésa fjarrkontroller.

7.16.1 Lagga till nya fjarrkontroller

Nya fjarrkontroller kan ldggas till i systemet genom en automatisk skanningsprocess:
1. Vilj Lagg till fjarrkontroll i fjarrhanteringsmenyn.
2. Ett popup-fonster for skanning visas med en uppmaning att trycka p& valfri knapp p& den nya fjarrkontrollen.
3. Systemet identifierar automatiskt fjarrkontrollens enhets-1D nar du trycker p& knappen.

4. Fjarrkontrollen l3ggs till i systemet med standardkonfiguration av knapparna.

7.16.2 Konfiguration av fjarrkontrollen
Varje fjarrkontroll har upp till 4 programmerbara knappar. Foljande grindfunktioner kan tilldelas varje knapp:
e OSCS (oppna/stopp/sting/stopp) — Vixlar mellan &ppna, stopp och sting kommando
e Oppna — Oppnar grinden till den konfigurerade 6ppna positionen
e Stdng — stinger grinden till den konfigurerade sting positionen
e Del6ppning — oppnar eller stanger grinden till instélld grindposition for att ge fotgangare tilltrade

e Ingen — inaktiverar knappen (ingen tilldelad &tgard)

7.16.3 Standardtilldelning av knappar
Nar en ny fjarrkontroll laggs till konfigureras knapparna automatiskt som standardatgarder:
e Knapp 1 — OSCS (6ppna/stopp/sting/stopp)
e Knapp 2 - Ingen
e Knapp 3 — Ingen
e Knapp 4 - Ingen

7.16.4 Fjarrkontrollens hanteringsfunktioner
e Sparade fjarrkontroller — Visa alla konfigurerade fjarrkontroller i systemet
e Redigera fjirrkontroll — Andra knapparnas tilldelningar for en befintlig fjarrkontroll
e Ta bort fjarrkontroll — Ta bort fjarrkontrollen frén systemet

e Tillat kloning av fjarrkontroller — Aktivera eller inaktivera mgjligheten att klona befintliga fjarrkontroller

7.16.5 ldentifiering av fjarrkontroll

Varje fjarrkontroll identifieras av en unik enhetsidentifierare som automatiskt upptacks under skanningsprocessen.
Fjarrkontrollens ID visas i faltet i konfigurationsgranssnittet for att underlatta identifiering och hantering.
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7.16.6 Kloning av fjarrkontroll

Funktionen for kloning av fjarrkontroller gor det mojligt att konfigurera en ny fjarrkontroll utan att behéva komma
&t GCU:s anvandargranssnitt, genom att endast anvinda en redan konfigurerad fjirrkontroll.
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CHAPTER 8

Rotationsgrind konfigurering

8.1 Funktionsoversikt

GCU erbjuder ett brett utbud av funktioner fér styrning av rotationsgrindar, bland annat:
e Styrning av 3- och 4-armade vandkors
e Styrning av vindkors for cyklar
e Stod for automatiska (motordrivna) eller manuella grindar
e Konfiguration av hastighet och vinkel fér start av motorn
e Stod for fri passage (Free Pass)
e Stdd for ljussensor for automatisk styrning av belysning
e Kalibrering av vindkorsets position
e Overvakning av grindens status i realtid
e Integration med passagesystem
e Mojlighet att skapa konfigurerbara profiler for grindens drift
e Felhantering och diagnostik

e Hantering av tva rotationsgrindar med en GCU-enhet

8.2 Hardvarubeskrivning av drivenheten till rotationsgrind

For att vandkorset ska fungera korrekt maste GCU vara anslutet till vandkorsets drivenhet via CAN-bussen. P4
GCU-sidan gors anslutningen via port CAN1 eller CAN2. Den andra rotationsgrinden kan anslutas: direkt till
porten CAN2 i GCU eller till porten CAN OUT pé& den forsta drivenheten.
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|~ ] g

Fig. 1: Schema dver anslutningen mellan GCU och vandkorset.

Nedan finns detaljerade beskrivningar av alla anslutningar p& grindens styrkort.
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Fig. 2: Oversikt 6ver anslutningarna pa styrkortet for rotationsgrinden

Drivenheten/styrkortet for rotationsgrinden matas med 24 V DC med en tolerans pd £10 % (21,6 V — 26,4 V).
Huvudstromkontakten ar J12.

8.2.1 Anslutning J12: Huvudstrémkalla

Table 1: J12 — Pin-konfiguration fér huvudstromforsdrjningen

Stift  Signal

1 Ingdng 424V DC
2 Jord (GND)

Stromférsorjningen maste tillhandahalla tillracklig strom for hjalpmotor, broms, solenoider och styrelektronik.
Normalt sett krdvs minst 5 A.
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8.2.2 Kontakt J9: Lampans utgang

Table 2: J9 — Pin-konfiguration fér lampans utgang

Stift  Signal

1 Lamputgang +24V
2 Lampa OV (GND)

Denna utgéng levererar strom till belysningen for rotationsgrinden. Den styrs av GCU-styrenheten baserat pa
ljussensorn, om ljussensorfunktionen dr aktiverad. Denna utgdng kan dven anvindas for andra dndamal, eftersom
det &r en standardutgdng med 24 V spanning.

LAMP 24V

= U —
o=
GND | N

LIGHT SENSOR [+24V OUT] GND

Fig. 3: Anslutningsschema fér lampans utgdngskontakt.

8.2.3 Ljussensorkontakt for styrning av belysning

Table 3: Pin-konfiguration for lampans |jussensor

Stift  Signal

1 Ljussensor GND
2 Ljusgivarsignal (LDR)

Detta kontaktdon anvinds for att ansluta en omgivnings-ljussensor (LDR — Light Dependent Resistor) for att
mojliggdra automatisk styrning av belysningen till rotationsgrinden. Nar funktionen ar ansluten och aktiverad kan
GCU tidnda eller slacka belysningen i vandkorset beroende p& den ljusintensitet som sensorn registrerar.

Specifikation for LDR-sensorn:

e Typ: Resistiv ljussensor (fotoresistor)

e Motstand vid 10 lux: 90 kQ

e Anslutning: Stift 1 (LDR-signal), Stift 2 (GND)
Installationsanvisningar:

LDR-sensorn ska monteras pd en plats dar den kan mita det naturliga dagsljuset noggrant. Undvik att placera
sensorn pa platser dar:

e Den interna belysningen i porten kan p&verka sensorn
e Extern artificiell belysning (gatlyktor, belysning av byggnader) kan paverka avlisningarna

e Direkt solljus stor matningarna
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Korrekt placering av sensorn sikerstaller tillforlitlig automatisk styrning av belysningen baserat pa de faktiska
ljusférhallandena i omgivningen.

S e

B [
GND | IN
LIGHT SENSOR

Fig. 4: Anslutningsschema fér ljussensorns kontakt.

8.2.4 Relaanslutning

Table 4: Pin-konfiguration fér reldanslutningen

Stift ~ Signal

1 Reld 1 OUT — COM

2 Reld 1 NC — normalt stingd
3 Reld 1 NO — normalt 6ppen
4 Reld 2 OUT — COM

5 Reld 2 NC — normalt stangd
6 Reld 2 NO — normalt 6ppen
7 Reld 3 OUT — COM

8 Reld 3 NC — normalt stiangd
9 Reld 3 NO — normalt 6ppen

Denna utgéng har 3 relautgdngar som kan konfigureras for olika funktioner i rotationsgrinden. Alla kan stéllas in
i menyn konfigurerbara utgdngar. For diagnostiska andamal har alla 3 relder lysdioder som visar reldets aktuella

status.
Hrirtntaas

ouT1 | NE1 | No1 JouT2] NCc2 | NO2 |ouT3]| NC3 | NO3 | GND
" RELAY CONNECTOR

ouT1

Fig. 5: Anslutningsschema for reldutgéngskontakten 1. Utgdngarna 2 och 3 &r likadana.
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8.2.5 CAN IN-kontakt

Table 5: Pin-konfiguration for CAN IN-kontakt

Stift  Signal
1 CAN H
2 CAN L
3 GND

Detta kontaktdon anvénds for att ansluta rotationsgrindens drivenhet till GCU via CAN-bussen.

8.2.6 CAN OUT-kontakt

Table 6: Pin-konfiguration for CAN OUT-kontakten

Stift  Signal
1 CAN H
2 CAN L
3 GND

Detta kontaktdon anvénds for att seriekoppla flera rotationsgrindar via CAN-bussen.

8.2.7 CAN 1 PICT + Stromforsorjning

CAN:
Table 7: CAN 1 PICT — CAN-stiftférdelning
Stift  Signal
1 CAN H
2 CAN L
3 GND
Effekt:

Table 8: CAN 1 PICT - strémfdrsérjningens stiftfordelning

Stift  Signal
1 Utgang 24V DC
2 GND

Denna kontakt ger anslutning till CAN-bussen och 24 V DC-utgang, som kan anvindas for att driva ytterligare
piktogram p& grinden eller tillbehor.

8.2.8 CAN 2 PICT + Stromforsorjning
CAN:
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Table 9: CAN 2 PICT - CAN-stiftférdelning

Stift  Signal
1 CAN H
2 CAN L
3 GND

Effekt:

Table 10: CAN 2 PICT - strémfGrsorjningens stiftfordelning

Stift  Signal
1 Utgang 24V DC
2 GND

Denna kontakt ger anslutning till CAN-bussen och 24 V DC-utgang, som kan anvindas for att driva ytterligare
piktogram pa grinden eller tillbehor.

ol E

XS ® (|35
[“_h-"c’ | tastaet e Jseess,
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X 1@ |

GND
—

GND

Fig. 6: Anslutningsschema fér bada piktogrammen till CAN-anslutningen.

8.2.9 Utgangsanslutning

Table 11: Stiftférdelning for utgéngsanslutningen

Stift  Signal

Solenoid 1 stift 1 (24V)
Solenoid 1 stift 2 (GND)
Solenoid 2 stift 1 (24V)
Solenoid 2 stift 2 (GND)
Broms stift 1 (24V)
Broms stift 2 (GND)

SO N

Denna kontakt styr solenoider och elektromagneten (bromsen) som blockerar vandkorset. Polariteten for 18s- och
bromsutgéngen spelar ingen roll. Solenoid 1 anvinds som standard for att 13sa i inriktningen (IN) och Solenoid 2
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for att 18sa i utriktningen (OUT) — dessa installningar kan dndras i grindens konfigurationsmeny. Fér att minska
energiférbrukningen och viarmeutvecklingen i spolarna till solenoiderna och bromsen kan PWM-signalen justeras.
PWM-signalen kan konfigureras i grindens konfigurationsmeny.

LOCK1 | +24v [Lock2| +24v [BRAKE] +24V

24vVDC
24vDC
24vDC

Fig. 7: Anslutningsschema fér solenoid 1, solenoid 2 och bromsanslutning.

8.2.10 Motorkontakt

Table 12: Stiftfordelning for motoranslutning

Stift  Signal
1 Motor +
2 Motor -

Detta kontaktdon gér det méjligt att ansluta en borstmotor (hjdlpmotor) till en rotationsgrind. Motorn i grinden
styrs av ett PWM-signal som gor det mgjligt att kontrollera hastigheten och vridmomentet. Motorens polaritet ar
viktig — om man byter plats p& motorns kablar dndras motorns rotationsriktning. Detta kan korrigeras i grindens
konfigurationsmeny genom att aktivera alternativet "Omvand motorriktning’.

MOT + | MOT=

® @

24VDC/100Wmax @

Fig. 8: Anslutningsschema fér motoranslutningen.
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8.2.11 AIN-kontakt

Table 13: Stiftfordelning for AIN-kontakt

Stift  Signal
1 AIN1
2 GND
3 AIN2
4 GND
5 AIN3
6 GND
7 AIN4
8 GND
9 AIN5
10 GND
11 AIN6

12 GND

Denna kontakt har upp till 6 analoga ingdngar. Varje analog ingdng kan konfigureras och stoder olika former av
funktioner:

e NO (normalt 6ppen) — kontakten stangs efter aktivering
e NC (normalt stiangd) — kontakten &ppnas efter aktivering
e 2K — terminering med 2k Ohm-motst&nd

e 4,1K — terminering med 4,1k Ohm-motst&nd

e 8,2K - terminering med 8,2 kOhm resistor

e 16,4K - terminering med 16,4 kOhm resistor

Alla ing&ngar kan konfigureras i menyn konfigurerbara ingéngar.

AIN1 | GND | AIN2 | GND | AIN3 | GND | AIN4 | GND | AIN5 |GND | AIN6 | GND

riAbOooodogoE

— —1
) C X C I C 3 C 33
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®
@
®
®

1
|

I

o SE NO

T—E—O

ON 3S

Fig. 9: Anslutningsschema fér ingdngskontakt.
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8.2.12 PICT 1-kontakt

Denna kontakt anvinds for att ansluta LED-piktogram som informerar om status for inpassage. Réda och gréna
LED-lampor visar om rotationsgrinden ar upplast (gron) eller 18st (rod). 424 V-stiften levererar strom till LED-
lamporna.

8.2.13 PICT 2-kontakt

Table 14: Stiftfordelning for PICT 2-kontakt

Stift  Signal

R&d utgangs-LED
R6d utgangsdiod
Gron utgéngsdiod
Gron utgéngsdiod
+24V
+24V

SOl N

Denna kontakt anvands for att ansluta LED-piktogram som informerar om status fér utpassage. Réda och gréna
LED-lampor visar om rotationsgrinden ar upplast (gron) eller 18st (rdd). 424 V-stiften levererar strom till LED-
lamporna.

12 12
B = e o O - °
3 4 22 3 4 - %4

I 5 @ .30.03. I 2 @ 30.03
5 6 ..O.. 5 6 .....
BB e 3 o B 8 e 2 e

" picT1 | “picT2 |

Fig. 10: Anslutningsschema for b&da piktogramanslutningarna.

8.2.14 ENC-kontakt

Table 15: Stiftfordelning for ENC-kontakt

Stift  Signal

1 +12V stromforsorjning till encoder
2 GND

3 Encodersignal

4 GND

Detta ar kontakten for PWM-encoder.
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Fig. 11: Anslutningsschema fér encoder.

8.3 LED-indikatorer for status

Rotationsgrindens styrkort har en tvafirgad (rod-gron) LED-statusindikator som ger en visuell indikation av sys-
temets status och kommunikation.

8.3.1 Startsekvens

Under cirka 1 sekund efter att strommen har slagits p& blinkar b&da LED-lamporna snabbt (orange) och slocknar
sedan.

8.3.2 Logik fér statusindikering
LED-lampan fungerar enligt foljande logik baserad p& prioriteringar:
1. Fel i matningsspanningen (hogsta prioritet)
e Gron LED-lampa: LED-lampan slackt
e Rdd LED-lampa: LED-lampan blinkar

e Status: Huvudstromspanningen ligger utanfor intervallet 22—-26 V eller ndgon av de interna stromspan-
ningarna (3,3 V, 5V, 12 V) ligger utanfor det tilldtna avvikelsen +10 % av nominellt varde.

1. Normal drift med CAN-kommunikation
e Grén LED: LED-lampan blinkar
e Rod LED: Avstingd
e Status: Alla spanningar ar korrekta och CAN-busskommunikationen ar aktiv
2. Forlust av CAN-kommunikation
e Gron LED: LED-lampan blinkar
e R6d LED: Blinkar (vdxlar mellan gront och rétt)
e Status: Alla spanningar ar korrekta, men kommunikationen via CAN-bussen har inte upprittats
Spanningsdvervakning:
Stromforsorjningen anses vara korrekt nar:
e Huvudstrémforsérjning: 22-26 V DC
e Intern 3,3 V-skena: 2,97-3,63 V (£10 %)
e Intern 5 V-skena: 4,5-5,5 V (+10 %)
e Intern 12 V-skena: 10,8-13,2 V (+10 %)
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Alla interna spanningsskenor méaste ligga inom toleransomradet for att systemet ska fungera normalt. Dessa skenor
forsorjer mikrokontrollern, encoder, CAN-sindaren/mottagaren och andra kritiska komponenter.

8.4 Stod for rotationsgrind

GCU hanterar fdljande rotationsgrindns funktioner:

e In: Passage i ingdngsriktningen.

Ut: Passage i utgdngsriktningen.

Stopp: Stoppa rorelsen av rotationsgrinden och blockera vidare rorelse.

e Las: L3s rotationsgrinden for att férhindra all rorelse.

Upplast : L&s upp rotationsgrinden for att mojliggora rorelse utan att varje géng krava auktorisering.

Fri passage-laget kan aktiveras for en eller b&da riktningarna, vilket mojliggér kontinuerlig passage. Detta kan
aktiveras fran ingéngarna eller fran konfigurationsmenyn.

8.5 Rotationsgrindens status

Varje konfigurerad rotationsgrind kan ha ett av foljande lagen:
e Last: Vindkorset ar |&st och kan inte rotera.
e Upplast in: Rotationsgrinden dr upplast och tillter inpassage.
e Upplast ut: Rotationsgrinden dr uppl&st och tillater utpassage.
e Upplast in/ut: Vindkorset ar upplast och tilldter bade in- och utpassage.
e Fri inpassage aktiverad: Rotationsgrinden &r i fripassage-lage for inpassage.
e Fri utpassage aktiverad: Rotationsgrinden ar i fripassage-lage for utpassage.
e Fri in/ut-passage aktiverad: Rotationsgrinden ar i fri passage-lage for bade in- och utpassage.
e Upplast in: Vandkorset ar 6ppet och tilldter inpassage — detta ldge forekommer endast for cykelgrindar.
e Upplast ut: Viandkorset dr 6ppet och tilldter utpassage — detta tillstdnd férekommer endast vid cykelportar.
e Sabotage: Vindkorset har upptackt ett tillstdnd av sabotage.

e Fel: vandkorset ar i felfunktion och kan inte anvandas.

8.6 Rotationsgrindens rorelseprofil

Rorelsetsprofilen for en vandkors ar uppdelad i fyra faser:

Vantar pa manuell aktivering

Hastighet 1

Hastighet 2
e Stopp

| startliget, Vantar pa manuell aktivering, stdr vindkorset stilla och vantar p& att anvdndaren ska initiera
rorelsen till vandkorset. Vinkeln som initierar rorelsen dr konfigurerbar — den kan ocks3 stillas in pd 0 s§ att
vandkorset initierar rorelsen automatiskt. Om sensoringdngen anvands for att detektera anvdndarens narvaro,
startar vandkorset automatiskt rérelsen nar sensorn aktiveras.
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Den motordrivna passagen kan fungera med olika hastigheter for IN- och UT-riktningarna, med mgjlighet att
stilla in tvd programmerbara hastigheter: Hastighet 1 och Hastighet 2 (till exempel fér att méjliggdra en mjukare
stopp av vindkorset).

N&r motorn startar roterar vandkorset med hastigheten Hastighet 1 och ndr den ndr Hastighet 2 vinkel vaxlar den
till Hastighet 2. Vandkorset bérjar rora sig med hastigheten Hastighet 1 och byter sedan hastighet till Hastighet
2 efter att ha utfort en rérelse med en konfigurerbar vinkel som anges av parametern “Hastighet 2 vinkel.

Det ar mgjligt att oberoende konfigurera olika hastigheter fér in- och utgdngsriktningen, vilket gor det mojligt att
optimera passageflodet for varje riktning.

8.7 Kalibrering

Rotationsgrindens encoder kraver kalibrering av nollposition, som bestimmer ldget for vandkorsets armar i |8st
lage. For vandkors med 3 eller 4 armar utférs kalibreringen genom att vandkorset flyttas till ldget dar vandkorset
ska vara I&st och vardet sparas via GCU. Cykelvdandkors kalibreras pd samma sitt, flytta vandkorset till laget dar
det ska vara |&st och spara vardet via GCU.

8.8 TS1, TS2 och funktionsindex

GCU stoder konfiguration av upp till tvd vandkors samtidigt (TS1 och TS2). Varje vandkors méste tilldelas ett
unikt funktionsindex (1-2) s& att systemet kan identifiera och konfigurera det korrekt.

Konfiguration av rotationsgrindens funktionsindex: 1. G3 till menyn Noder i GCU-granssnittet 2. Vilj den
nod som motsvarar vindkorset 3. Tilldela ratt funktionsindex (1 for TS1, 2 for TS2)

Efter korrekt konfiguration visas noden med tilldelad funktion och index i vindkorsets konfigurationsmeny som
TSx (dar x dr funktionsindex). Endast korrekt konfigurerade vandkors kommer att visas i konfigurationsmenyn.

8.9 Funktioner

8.9.1 Sté6d for ljussensorer

GCU stoder integration med ljussensorer for att styra belysningen i vandkorset. N&r ljussensorn dr ansluten
och aktiverad kan GCU automatiskt sl& p& eller stinga av belysningen i vandkorset baserat pd de omgivande
ljusférhallanden som sensorn uppticker.

8.9.2 Koéhantering

Funktionen for kéhantering gor det mojligt for vandkorset att lagra flera signaler fr&n passagesystem under en
pdgdende passagecykel, istdllet for att avvisa dem. Detta ar sdrskilt anvandbart i miljder med hog trafik dar
anviandarna kan visa upp sina behérigheter i snabb takt.

Nar kéhanteringen &r inaktiverad ignorerar styrenheten alla signaler frdn passagesystem som tas emot under en
pdgiende passage. En ny passage kan inte p&bdrjas forran den foregdende cykeln ar helt avslutad.

Nar kéhantering ar aktiverad rdknas och lagras signaler fr&n passagesystem under en aktiv passage i en intern
ké. Vandkorset roterar sedan det antal fér alla vintande passager och stannar kort mellan varje cykel for att
nasta person ska kunna p&bdrja sin passage. Cykeln avslutas nar alla véntande passager har slutforts eller ndr den
konfigurerade tiden Oppettid eller Tid innan lasning har 16pt ut.

Om auktoriseringar kdas for bada riktningarna — in- och utpassage samtidigt — har den riktning som anges i
installningen K6 prioritet foretrade.
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O Note

Konfigurationsparametrarna for hantering av ké-funktionen (K& aktiverad, K& prioritet) beskrivs i kapitlet
Konfiguration.

8.9.3 Slumpmassig sdkerhetskontroll

Slumpmissig sakerhetskontroll ar en funktion som slumpmissigt viljer ut personer for sikerhetskontroller. Sys-
temet anvander en konfigurerbar slumptalsgenerator for att avgora nar funktionen ska aktiveras.

Sa fungerar slumpmdssig sdkerhetskontroll:

1. Initialisering: Nar slumpmissig sikerhetskontroll 3r aktiverad genererar systemet ett slumpmadssigt varde
for raknaren mellan Slumpmdssig kontroll grians h6g och Slumpmadssig kontroll grans lag

2. Slumpmassig kontroll om:: Varje avslutad passage minskar raknaren med 1.
3. Slumpmdssig kontroll aktiv: Nar rdknaren nér 0 stoppas nasta person for kontroll:

Passagen avvisas — tilltrdde nekas. - Utgéngen Slumpmdssig kontroll aktiv aktiveras. - Piktogrammet for
ingdng eller utgdng blinkar for att signalera att

sdkerhetskontroll krivs.
e Personen forblir nekad passage tills sdkerhetskontrollen dr avslutad.

5. Slutférande av sdkerhetskontrollen: Nar ingdngen till sikerhetskontrollen inaktiveras (sikerhetskontrollen
ar slutford):

e Den vintande personen slapps automatiskt igenom
e Riknaren &terstills till ett nytt slumpmissigt varde
e Utgangen for aktiv sdkerhetskontroll ar inaktiverad
6. Oberoende sdkerhetskontroll: Skirmen fungerar oberoende f6r in- (IN) och ut (OUT)
Anvandningsfall:
e Slumpmissiga sikerhetskontroller p3 flygplatser
e Sikerhetskontroller i kollektivtrafiken
e Sikerhetsprotokoll for evenemangsplatser

e Slumpmissiga tullkontroller vid granser

8.9.4 FPS-ldge — brandalarm

Brandalarm (FPS) &r ett nodldge som &r avsett vid evakuering. Nar det aktiveras for en viss riktning forblir
rorationsgrinden permanent upplast i den riktningen som ar programmerad och ingen signal fran passagesystem
krdvs. Hjalpmotorn forblir inaktiv och rotationsgrinden blir upplast i ett manuellt ldge fér att anvandarna ska
kunna passera snabbt.

FPS-l3get kan aktiveras separat for inpassage och utpassage eller for badda samtidigt. Vanligtvis aktiveras det via en
dedikerad ingang ansluten till byggnadens brandlarmsystem, vilket garanterar omedelbar reaktion nar evakueringen
paborjas.

FPS-l3get kan ocks§ aktiveras via en konfigurerad ingéng: Brandlarm in, Brandlarm ut eller Brandlarm in/ut.
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8.9.5 Fripassage-laget

Fripassage-ldget sikerstaller kontinuerlig motorassisterad passage utan att varje passage behdver godkinnas. Till
skillnad fran brandlarms-laget (FPS), som &r avsett for nodsituationer anvinds fri passage-liget i normala ar-
betssituationer dar obegransad passage onskas, till exempel vid skiftstart eller rusningstid. Nar fri passage-laget
ar aktiverat i en viss riktning forblir vandkorset permanent upplast i den dnskade riktningen och hjalpmotorn
assisterar for varje passage. For att forhindra att karusellen roterar av sig sjdlv p& grund av vibrationer eller sm3
storningar, tvingar systemet automatiskt. fram en minimal startvinkel pd 300 enheter p& encodern nir fripas-
sagefunktionen ar aktiv. Detta innebar att anvandaren méste initiera rorelsen fysiskt innan hjalpmotorn assisterar
passagen. Den ursprungliga startvinkeln 3terstills nar fripassagen inaktiveras. Fripassagen kan aktiveras separat
for inpassage, utpassage eller b&da riktningarna samtidigt. Den kan aktiveras fran konfigurationsmenyn, via en
dedikerad ingang (Fri inpassage, Fri utpassage, Fri in/ut-passage) eller automatiskt via tidsinstalld ing&ng nér
signalens varaktighet &verskrider den konfigurerade troskeln Fri passage signaltid.

8.10 Ingangar for styrning - rotationsgrind

Alla kan konfigureras med olika funktioner beroende pa applikationens krav. Foljande funktioner ar tillgdngliga
for rotationsgrindens funktion:

8.10.1 Ingangar for passage

In
Kommando for inpassage. L&ser upp och initierar passage i riktningen for att ta sig in.

Ut
Kommando fér utpassage. L&ser upp och initierar passage i riktningen for att ta sig ut.

8.10.2 Ingangar for narvarosensor

Sensor in
Narvarosensor for inpassage. Detekterar nar en person borjar passera genom rotationsgrinden mot riktningen
in. Anvidnds fér automatisk start av hjalpmotorn och som sikerhet. Kopplad till parametern Sensortid i
installningarna for rotationsgrinden. Parametern Sensortid anger fordréjningen mellan aktivering av sensorn
och start av hjilpmotorn.

Sensor ut
Narvarosensor fér utpassage. Detekterar nar en person borjar passera genom rotationsgrinden mot riktningen
ut. Anvands fér automatisk start av hjdlpmotorn och som sidkerhet. Kopplad till parametern Sensortid i
installningarna for rotationsgrinden. Parametern Sensortid anger fordréjningen mellan aktivering av sensorn
och start av hjilpmotorn.

Detektera, in
Extra sensor for inpassageriktningen. Ger extra narvarodetektering for 6kad sikerhet och hantering av anti-
passback funktionalitet. Galler endast rotationsgrindar med cykelpassage. Nar ett fallande signal detekteras
vid denna ingdng borjar vandkorset stdngas efter den tid som anges av parametern Detekteringstid.

Detektera, ut
Extra sensor for utpassageriktningen. Ger extra narvarodetektering for 6kad sakerhet och hantering av anti-
passback funktionalitet. Galler endast rotationsgrindar med cykelpassage. Nar ett fallande signal detekteras
vid denna ingdng borjar vandkorset stingas efter den tid som anges av parametern Detekteringstid.
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8.10.3 Kontroll av fripassage-ldge

Fri inpassage
Aktivera fri passage for riktning in. Efter aktivering forblir vandkorset standigt upplast for inpassage, utan
att signal via passagesystem behdver ges.

Fri utpassage
Aktivera fri passage for riktning ut. Efter aktivering forblir vandkorset standigt uppldst for utpassage, utan
att signal via passagesystem behdver ges.

Fri in/ut-passage
Aktivera fri passage for bada riktningarna samtidigt. Efter aktivering forblir vindkorset stindigt upplast for
passage i bade in- och utgdngsriktningen.

8.10.4 Styrning av flera vandkors

TS 142 In
Styr bade vandkorset fér TS1 och TS2 for riktningen in via en signal. Funktionen ar kopplad till funktionen
“Cykel autostart” i rotationsgrindsinstallningar.

e Nair funktionen "Cykel autostart” ar inaktiverad dppnas TS2 omedelbart efter mottagandet av signalen
fran denna ingéng.

e Nir funktionen "Cykel autostart” dr aktiverad dppnas TS2 forst efter att rorelse har detekterats p&
TS1.

TS 1+2 Ut
Styr bade vandkorset for TS1 och TS2 for riktningen ut via en signal. Funktionen ar kopplad till funktionen
“Cykel autostart” i rotationsgrindsinstallningar

e Nir funktionen “Cykel autostart” ar inaktiverad 6ppnas TS2 omedelbart efter att ha mottagit en signal
fran denna ingdng.

e Nir funktionen “Cykel autostart” &r aktiverad &ppnas TS2 forst efter att rérelse har detekterats pa
TS1.

TS 2 In
Kommando for inpassage, endast for vandkorset kopplad till TS2. Fungerar nar TS1 ar upplést.

TS 2 OQut
Kommando fér utpassage, endast for vandkorset kopplad till TS2. Fungerar nar TS1 &r uppl3st.

8.10.5 Tidsinstdllda funktioner

Rotationsgrind tidsbestamd In / Rotationsgrind tidsbestamd Ut
Tidsinstallda ingdngar gor det mojligt for rotationsgrinden att tolka signalerna utifrdn deras varaktighet,
vilket mdjliggor olika beteenden for korta och l&nga signaler. tidsbestdmd In avser riktningen for inpassage
och tidsbestamd Ut avser riktningen for utpassage.

Systemet kdnner igen tre typer av signaltid:
Kort impuls (normal passage)

e Varaktighet: Mindre dn parametern Signaltid

e Beteende: Tillater enstaka passage

e En godkand passage definieras av en fullstindig impuls (flank — stigande och fallande)
Ignorerad impuls

e Varaktighet: Mellan parametrarna Signaltid och **Fripassage signaltid*
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e Beteende: Signalen ignoreras av kontrollenheten
e Detta forhindrar oavsiktlig aktivering av signaler med medell&ng varaktighet
Lang impuls (fripassage-ldge)
e Varaktighet: Langre dn parametern Fripassage signaltid
— Beteende: Aktiverar fripassage-laget
e Fripassage-laget forblir aktivt s& lange signalen &r nadrvarande

e Fripassage-ldget inaktiveras nar signalen upphdr

8.10.6 Kontroll av brandlarm, FPS (Fire protection system)

Brandlarm In / Brandlarm Ut / Brandlarm In/Ut
Aktiverar FPS-laget (Brandlarm) for inpassage, utpassage eller bada samtidigt. N&r den &r aktiv forblir
vandkorset permanent upplast fér de konfigurerade riktningarna, ingen signal via passagesystem kravs och
assistering av hjalpmotorn &r inaktiv. FPS-laget aktiveras vanligtvis av byggnadens brandlarmsystem for att
mojliggdra omedelbar evakuering.

8.10.7 Test- och speciallagen

Test
Aktiverar specialldget simple ts for vindkors 1 och 2. Nar det finns en signal p& denna ingéng fungerar
vandkorset i testlage, vilket mojliggor manuell rotation utan assistering av hjalpmotorn och utan I3sning.
Nar signalen tas bort avslutar rotationsgrinden den senaste testcykeln och tergér till normal drift.

8.10.8 Slumpmassig sdkerhetskontroll

Slumpméssig kontroll in / Slumpmédssig kontroll ut
Aktiverar slumpmassig kontroll for inpassage- eller utpassage. Nar den &r aktiv initierar systemet en slump-
missig raknare (mellan virdena Slumpmadssig kontroll gréns 1ag och Slumpmassig kontroll grins hég);
varje passage minskar detta virde. Nar riknaren ndr noll stoppas nista person, utgdngen Slumpmadssig
kontroll aktiv aktiveras och piktogrammen (r6d/gron LED) borjar blinka. Personen sldpps igenom efter
att ing&ngen har inaktiverats, varefter raknaren &terstills till ett nytt slumpmassigt varde.

8.11 Funktioner for utgangar - rotationsgrind

GCU-styrenheten tillhandahéller konfigurerbara utgadngar for kontroll av rotationsgrinden och signalering av dess
status. Utg&ngarna kan tilldelas olika funktioner for att styra externa enheter, skicka tillbakasignaler och indikering
av styrenhetens status. Varje utgéng kan arbeta i olika tillstdnd (P3, Av, Blinkande) beroende p& den tilldelade
funktionen. Foljande utgdngs-funktioner ar tillgangliga for rotationsgrinden:

8.11.1 Tillbakasignal

In tillbakasignal
Ger en tillbakasignal for inpassage. Beteendet beror pa instillningen Tillbakasignal typ:

e Standard: Aktiveras efter avslutad passage under den tid som anges av Tillbakasignal tid.
e Dorr: Aktiveras efter p&bdrjad passering och inaktiveras nar vandkorset dvergér till 13st lage.

Ut tillbakasignal
Ger en tillbakasignal for utpassage. Beteendet beror pa instillningen Tillbakasignal typ:

e Standard: Aktiveras efter avslutad passage under den tid som anges av Tillbakasignal tid.
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e DOorr: Aktiveras efter pdborjad passering och inaktiveras nar vandkorset dvergar till |&st lage.

8.11.2 Utgangar for sensorindikeringar

Dessa utgdngar ger visuella eller elektriska indikationer under sensorstyrd passage. Strukturen for funktionens
namn anger utgdngens beteende under tva separata faser:

e Forsta bokstaven i ordet: Utgangens tillstdnd under nedrdkningen av sensortiden
e Andra bokstaven i ordet: Utgangens tillstdnd under motorrorelsen

LL-sensor (lampa-lampa)
Utgdngen forblir konstant aktiverad b3de under nedrdkningsfasen och rorelsefasen. Anvands vanligtvis for
varningslampor som ska vara tdnda under hela den sensorstodda passagen.

Sensor PP (Pulsel-Pulse2)
Utgangen genererar pulser under bada faserna, eventuellt med olika pulsmonster. Det férsta pulsmdnstret
intraffar under nedrékningen och det andra under rorelsen.

Sensor LP (Lamp-Pulse2)
Utgangen forblir paslagen (PA) under nedrikningsfasen och dvergar sedan till pulslige under rérelsefasen.
Anvandbar for att gradvis 6ka varningssignalen under évergdngen.

Sensor PL (Pulsel-Lamp)
Utgangen genererar pulser under nedrikningsfasen och férblir sedan konstant paslagen (PA) under rérelse-
fasen. Ger en varningspuls, foljt av en konstant signalering under motorns drift.

8.11.3 Larm- och statusutgangar

Summer
Styr summern p& vandkorset for att avge ljudvarningar vid sensorassisterade passager. Nar nirhetssensorn
upptacker en anvandare startar sensortiden och summern aktiveras summertiden sekunder fére motorak-
tivering. Detta ger anvandaren en ljudvarning om att den automatiska hjalpmotorn snart kommer att starta.
Summertiden sikerstiller att anvdndarna dr medvetna om att hjilpmotorn snart kommer att aktiveras.

Sabotage
Aktiveras nir obehérig manipulation uppticks. Forblir aktivt under den tid som anges av parametern
Sabotage tid. Anvands for att aktivera externa larm eller sikerhetssystem.

Lampa
Styr belysningen av rotationsgrinden. Kan styras automatiskt av ljussensorn nir alternativet Ljussensor
aktiverad &r aktivt, baserat pd omgivningens belysningsnivd och troskeln Ljusniva.

Flakt
Styr flakten som kyler styrsk&pet for vandkorset. Aktiveras automatiskt baserat p& innertemperaturen nar
alternativet Flakt pa ar aktiverat, med hjalp av troskelvardena flakt temp. Pa och Flakt temp. Av.

8.11.4 Utgangs-funktioner for indikering av status

Oppen
Signalering aktiv n3r vandkorset och/eller cykelpassagen dr upplast och klar fér passage — dvs. efter mot-
tagande av signal fran passagesystem eller nar fri passage- eller FPS-ldge &r aktivt.

Stangd
Signalering aktiv nar vindkorset och/eller cykelpassagen &r 18st — dvs. efter avslutad passage nar vindkorset
stergatt till 13st lage.
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8.11.5 Slumpmdssig sdkerhetskontroll

Slumpmassig kontroll aktiv
Aktiv nar rotationsgrinden ar l3st via funktionen slumpmassig sikerhetskontroll — dvs. nar raknaren for
slumpmdssig kontroll har n&tt noll och passagen har stoppats. Inaktiveras nir ingdngen Slumpmassig

kontroll In eller Slumpmdssig kontroll Ut frigors, vilket gor det mojligt for den vintande personen att
passera.
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CHAPTER 9

Konfigurering

9.1 Systeminstallningar

| detta avsnitt beskrivs systeminstallningarna for GCU-styrenheten.

Systeminstéllningarna kan 6ppnas fran huvudmenyn i GUI-granssnittet genom att vilja alternativet Systeminstall-
ningar.

9.1.1 Aktivera grindkonfiguration

Denna funktion gor det mdjligt for GCU-styrenheten att hantera och styra fordonsgrindar. Nar den &r aktiverad
kan grindens styrenhet hantera fordonsgrindar och tillhérande grindfunktioner. Fér att kunna styra en skjutgrind,
slaggrind eller vikgrind maste denna instéllning vara aktiverad.

9.1.2 Aktivera rotationsgrindskonfiguration

Denna funktion gér det mojligt for GCU-styrenheten att hantera och styra rotationsgrindar. Nar den ar aktiverad
kan grindens styrenhet hantera rotationsgrindar och tillhérande funktioner. Fér att kunna styra en rotationsgrind
méste denna instéllning vara aktiverad.

O Note

Det &r inte mdjligt att styra bade grindar och rotationsgrindar samtidigt. Endast ett |dge kan vara aktivt 3t
gdngen. Nar ett lage ar aktiverat inaktiveras det andra automatiskt. Om du aktiverar alternativet Aktivera
grindkonfiguration, inaktiveras alternativet Aktivera rotationsgrindskonfiguration automatiskt och vice
versa.

9.1.3 Sprak
Med denna instéllning kan du dndra spraket i GUI.
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O Note

Loggfilerna kommer alltid att sparas p& engelska, oavsett vilket sprék du viljer.

9.1.4 Bakgrundsbelysning

Med denna instéllning kan du konfigurera bakgrundsbelysningen p4 LCD-skdrmen. Ljusstyrkan kan justeras mellan
10 % och 100 % i steg om 10 %, dar O motsvarar 10 % och 9 motsvarar 100 %.

9.1.5 Bakgrundsbelysning knappar

Med denna instillning kan du konfigurera knapparnas bakgrundsbelysning. Ljusstyrkan kan justeras mellan 10 %
och 100 % i steg om 10 %, dar O motsvarar 10 % och 9 motsvarar 100 %.

9.1.6 Skarmslackartid

Med denna instéllning kan du konfigurera tidsgransen for skiarmslackaren i sekunder. Efter den konfigurerade
inaktivitetstiden stangs bakgrundsbelysningen av for att spara energi. Vardet O inaktiverar tidsgransen och h3ller
bakgrundsbelysningen alltid paslagen.

9.1.7 Service

Detta alternativ visar den aktuella statusen gillande service for grinden. Den anger antalet dagar och cykler som
aterstar till ndsta erforderliga service.

| Service-ldget kan intervallen aterstillas efter att service har utforts.

9.1.8 Auktorisering

Denna installning gor det mojligt att konfigurera den auktoriseringsnivd som kravs for att f& dtkomst till olika
installningar i systemet och grinden eller rotationsgrinden. Fdljande auktoriseringsnivder ar tillgangliga:

e User — Ger dtkomst till grundldggande installningar och hantering av grinden
e Service — Ger atkomst till avancerade installningar och underhallsfunktioner

e Factory — Ger atkomst till fabriksinstillningar och att stalla in begransningar for vissa funktioner

9.1.9 Datum

Denna instillning gér det mojligt att konfigurera datum. Datumet anges i formatet AAAA-MM-DD Nar du
har angett datumet trycker du p& knappen OK for att spara dndringarna. Andringen av datumet trader i kraft
omedelbart och kraver ingen omstart av GUI.

9.1.10 Tid

Denna instéllning gor det mgjligt att konfigurera tiden. Tiden anges i formatet HH:MM. N&r du har angett tiden
trycker du p& knappen __OK for att spara dndringarna. Andringen av tiden trdder i kraft omedelbart och kraver
ingen omstart av GUI. Andringen av datumet trader i kraft omedelbart och kriver ingen omstart av GUI.

9.1.11 Varmeelement temp. pa

Med denna installning kan du konfigurera temperaturen vid vilken varmeelementet aktiveras. Temperaturen anges
i grader Celsius. Varmeelementet aktiveras nar temperaturen sjunker under det konfigurerade vardet.
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A\ Warning

Viarmefunktionen fungerar endast om varmeelementet ar ansluten till utgdngen som ar konfigurerad som
Viarmeelement pa.

9.1.12 Varmeelement temp. av

Med denna instéllning kan du konfigurera temperaturen vid vilken vdrmeelementet stangs av. Temperaturen anges
i grader Celsius. varmeelementet stings av nar temperaturen stiger dver det konfigurerade vardet.

9.1.13 Aktivera USB Masslagring

Denna funktion gor det mojligt att aktivera USB masslagring. Nar funktionen &r aktiverad visas GCU som ett
USB-lagringsenhet nar den ansluts till en dator via USB-C-porten.

9.1.14 Aktivera USB bootloader

Denna funktion gor det mgjligt att aktivera USB-bootloader-ldget. Na&r den &r aktiverad gér GCU in i USB-
bootloader-laget, vilket gor det mojligt att ladda upp (uppdatera) programvara via USB-C-porten.

9.1.15 Fabriksaterstéllning

Denna funktion gor det mojligt att aterstalla GCU till fabriksinstallningarna. Detta kommer att radera alla
instéllningar och konfigurationer och 3terstélla standardinstillningarna. Var férsiktig n3r du anvinder denna
funktion, eftersom den kommer att radera alla konfigurationer.

O Note

Datum- och tidsinstéllningarna aterstélls inte till standardvérdena, utan forblir oférandrade efter &terstéllningen
till fabriksinstallningarna.

9.2 Grindinstallningar

9.2.1 Grindkonfiguration

Med denna installning kan du konfigurera antalet grindblad. Tilldtna virden dr Enkel fér enbladiga grindar och
Dubbel for tvabladiga grindar.

9.2.2 Konfigurerbara ingangar

Menyn konfigurerbara ingdngar gor det mojligt att stalla in funktioner, polaritet och konfigurera parametrar for
ing&dngarna till GatelO-kortet.

Ingangen dr NC

Med det har alternativet kan du konfigurera ing&ngen som en normalt stingd kontakt (NC). Nir ingdngen ar
aktiverad betraktas den som aktiv ndr kontakten ar stdngd och inaktiv ndr kontakten &r Sppen.
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Ingdngsmotstand

Med det hir alternativet kan du konfigurera ett motstdndsvarde for ingdngen. Detta anvands for att uppticka
Oppna kretsar vid ingdngen. Foljande motstédndsvarden kan viljas:

e Ingen — motstidnd anvands inte

e 2K — ett motstand p& 2 kOhm anvéands

e 4,1K — ett motstand p3 4,1 kOhm anvinds

e 8,2K — ett motstand pa 8,2 kOhm anvidnds

e 16,4K — ett motstand p& 16,4 kOhm anviands

Konfigurerbara ingangar

Med denna alternativ kan du konfigurera ingdngsfunktionen. | laget for skjutgrindar, slaggrindar och vikgrindar
kan du valja féljande funktioner:

e Av — ingangen &r avstingd
e Granslagesbrytare — ingdngen anvinds som grinsldgesbrytare
e Fotocell — ingdngen anvinds som fotocell
e Nodstopp — ingéngen anviands som sikerhetsstopp
e Grind frikopplad — ingdngen anvinds fér att signalera status for motorns frikoppling i grinden
e Klamlist 6ppna — ingdngen anvands som klamlist for éppningsriktningen
e Klamlist stang — ingdngen anvands som klamlist fér stangningsriktningen
e Klamlist 6ppna/stiang — ingédngen anvinds som klamlist fér bada riktningarna
e Ex 6ppna — samma som Klamlist 6ppna, men signaleras inte p& motsvarande utgéng
e Ex stidng — samma som Klamlist stang*, men signaleras inte pd motsvarande utging
e Oppna > Stopp > Sting > Stopp — ingdngen anvinds som extern dppna/stopp/sting-kommando
o Oppna - ingdngen anvinds for extern Sppningskommando
e Stdng — ingdngen anvands for extern stangningskommando
e Stopp - ingéngen anvands for att stoppa grindens rorelse
e Halldon - 6ppna - grinden 6ppnas med saker hastighet under tiden ingdngen ar aktiv
e Halldon - stdng - grinden stings med siker hastighet under tiden ingdngen ar aktiv
e Hall 6ppen om aktiv — grinden forblir 6ppen nar ingdngen ar aktiv
e Hall stangd om aktiv — grinden forblir stangd nar ingdngen ar aktiv
e Skap oppet — ingdngen signalerar att styrskdpet ar ppet
e E-Las - ingdng som anvéands for tillbakasignal av elektromagnetisk I&sning
e Motorlas last - ingédngen signalerar att motorldset ar i l&st lage
e Motorlas upplast - ingdngen signalerar att motorldset ar i upplast lage
For rotationsgrindar kan féljande funktioner viljas:
e Av - ingdngen 3r avstidngd

e In — ingdngen anviands for att 18sa upp for inpassering
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e Ut — ingdngen anvands for att I8sa upp for utpassering

e Sensor In — ingéng som anvands till sensor for inpassering

e Sensor Ut — ingdng som anvands till sensor for utpassering

e Detektering In — ingdngen anvands for att detektera inpassering

e Detektering Ut — ingdng som anvands for att detektera utpassering

e Test — ingéng som anvands for att testkdra rotationsgrinden

e Fri inpassage — ingdng som anviands for att styra fri ingdng genom vandkorset

e Fri utpassage — ingdng som anvinds for att styra fri utpassering genom vandkorset

e Fri In/Ut-passage — ingéng som anviands for att styra fri utpassering och inpassering genom vindkorset
e Rotationsgrind 142 In - ingdngen anvinds for att styra ingdngen p& bada viandkorsen

¢ Rotationsgrind 142 Ut - ingdngen anvinds for att styra utgdngarna p3 bada vandkorsen
e Rotationsgrind 2 In - ingdngen anvinds for att styra ingdngen p& TS2

e Rotationsgrind 2 Ut - ingdngen anvinds for att kontrollera utgdngen p& TS2

e Rotationsgrind tidsbestamd In - se Tidsinstallda funktioner

e Rotationsgrind tidsbestamd Ut - se Tidsinstallda funktioner

e Brandlarm In - ingdngen l&ser upp vid brandlarm for att ta sig in

e Brandlarm Ut - ingdngen l&ser upp vid brandlarm for att ta sig ut

e Brandlarm In/Ut - ingéngen |&ser upp vid brandlarm fér bada riktningarna

e Slumpmassig kontroll In - ingdngen aktiverar slumpmassig kontroll for att ta sig in

e Slumpmadssig kontroll Ut - ingdngen aktiverar slumpmissig kontroll for att ta sig ut

Ingdng dr omvand

Detta alternativ géller endast ingédngar som ar anslutna till encoder. Den gor det mgjligt att invertera vardet som
avldses. Nar den ar aktiverad blir vardet omvant, vilket innebar att encoderns varden 6kar i motsatt riktning.
Ingang, status

Med denna alternativ kan du kontrollera ingdngens aktuella status. Alternativet uppdateras varje géng ingdngens
status andras. Detta dr anvandbart for felsokning och for att kontrollera att ingdngen fungerar korrekt.
Inldrningstillstand

Denna alternativ giller endast virtuella encoderingdngar. Det gor det mojligt att kontrollera det aktuella inldrn-
ingsstatuset for den virtuella encodern.

Aterstill inldrda positioner

Denna alternativet gor det mojligt att 3terstalla inldrda Sppnings- och stingningspositioner for virtuella encoder-
ingdngar. Detta dr anviandbart ndr encoder-positionerna behdver kalibreras om eller nar grindens langd har dndrats.
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9.2.3 Konfigurerbara utgangar

Utgangsfunktion

Denna funktion gor det mdjligt att konfigurera utgdngsfunktionen. For skjutgrindar, slaggrindar och vikgrindar
kan foljande funktioner véljas:

Av — utgdngen ar avstingd

Oppen - utgangen ir aktiv nir grinden &r i Sppet lige

Stdngd — utgdngen 3r aktiv nar grinden &r i stingt lage

Lampa — utgang for varningslampa

Puls (2 Hz) - utgéngen genererar en pulssignal med frekvensen 2 Hz

E-Las - utgdng for elektromagnetiska |&s

E-Las (omvédnd) - utgangen styr elektromagnetiska |8s med omvand logik
Broms — utgangen styr elektromagnetisk broms

Broms (omvidnd) — utgdngen styr elektromagnetisk broms med omvind logik
Gront ljus — utgdngen styr gront ljus fér belysning

Rott ljus — utgdngen styr rott ljus for belysning

Stopp — utgdngen signalerar stopp

Fotocell utgéng — utgéngen signalerar fotocellens signal

Klamlist stang — utgéngen signalerar aktivering av klamlisten vid stdngning
Kldamlist 6ppna — utgangen signalerar aktivering av kldmlisten vid 6ppning
Klamlist 6ppna/stdng — utgéngen signalerar aktivering av kldmlisten i bada riktningarna
Larm — utgdngen aktiverar larmsignalen

Skap Gppet — utgangen signalerar att styrskdpet dr Sppet

Service erfodras — utgéngen signalerar for service

Varmeelement pa — utgéngen styr aktiveringen av viarmeelementet
Stromavbrott — utgdngen signalerar tidigare stromavbrott

Sluss las — utgdng som styr slussens I18smekanism

Sluss Start G2 — utgdngen signalerar start av sluss 2

RF Utgang Monostabil — utgdngen genererar en monostabil signal efter aktivering av fjarrkontroll

RF Utgang Bistabil — utgédngen vaxlar tillstand efter aktivering av fjarrkontroll

For rotationsgrindar kan féljande funktioner viljas:

Av — utgdngen ar avstiangd

In Tillbakasignal — utgdngen signalerar inpassering genom rotationsgrinden
Ut Tillbakasignal — utgéngen signalerar utpassering genom rotationsgrinden
Sensor LL

Sensor PP

Sensor LP
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Sensor PL
e Summer
e Lampa

Flakt

Sabotage
e Oppen - utgdngen signalerar att vandkorset ir Gppet

Stdngd - utgdngen signalerar att viandkorset &r stingt

Slumpmassig kontroll aktiv - utgdngen signalerar att en slumpmissig sikerhetskontroll pagar

Utgangens status

Med denna funktion kan du kontrollera utgéngens aktuella status. Den uppdateras varje gdng utgéngens status
andras. Detta ar anvandbart for felsokning och for att kontrollera att den fungerar korrekt.

9.2.4 motorlasets parametrar

| det har avsnittet kan du konfigurera olika parametrar for grindens funktion.

Hastighet 1

Med denna installning kan du konfigurera grindmotorns grundldggande arbetshastighet. Hastigheten anges som
en procentandel av motorns maximala hastighet.

Hastighet 2

Med denna installning kan du konfigurera en extra driftshastighet for grindmotorn. Denna hastighet anvinds
vanligtvis for specifika funktioner eller forhallanden for grinden.

Bromshastighet

Med denna instéllning kan du konfigurera hastigheten som grinden kér med nadr bromsningen &r aktiv. Det &r
vanligtvis en ldgre hastighet som anvénds i slutfasen av grindens rorelse.

Sdkerhastighet

Med denna instéllning kan du konfigurera grindens sikra driftshastighet. Denna hastighet anvands nar sdkerhets-
forhallandena kraver en reducerad hastighet for grindens rorelse.

Mjukstart

Med denna instéllning kan du konfigurera tiden fér mjuk start i millisekunder. Under denna tid accelererar grinden
gradvis fran noll till den konfigurerade driftshastigheten.

Mjukstopp

Med denna instillning kan du konfigurera tiden for mjuk stopp i millisekunder. Under denna tid saktar grinden
gradvis ner frén driftshastigheten till fullstindigt stopp.
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Broms bdorjar
Med denna instéllning kan du konfigurera den position dir bromsningen bdrjar nar grinden &r i rorelse. Positionen
anges som en procentandel av grindens totala rorelse.
Broms slutar
Med denna instéllning kan du konfigurera den position dar bromsningen avslutas under grindens rérelse. Positionen
anges som en procentandel av grindens totala rérelse.
Del6ppning position
Med denna installning kan du konfigurera procentandelen grinden ska 6ppna. Grinden kan stillas in s& att den ej
dppnar helt for t.ex. fotgangare
Motorstromgrans
Med denna instéllning kan du konfigurera den maximala strémgransen (i ampere) fér grindmotorn. Detta skyddar
motorn mot dverbelastning.
Motorstrémgranstid
Med denna instéllning kan du konfigurera hur lange, i millisekunder, motorstrommen f&r verskrida motorstrom-
gransen innan skyddet for éverbelastning aktiveras.
Motor timeout
Med denna installning kan du konfigurera den maximala drifttiden fér motorn i sekunder, efter vilken den stannar
pa grund av tidséverskridning (timeout). Detta férhindrar kontinuerlig drift vid fel.
Oppettid
Med denna instéllning kan du konfigurera den tid i sekunder som grinden forblir Sppen innan den stdngs automa-
tiskt.
Oppettid 2
Med denna instdllning kan du konfigurera en alternativ dppningstid i sekunder efter aktivering av fotocell (Se
T1-T2 instéllning i fotocellsfunktioner). Detta ger flexibilitet for olika driftscenarier.
Oppningsfordrdjning
Med denna instéllning kan du konfigurera fordréjningen i sekunder innan grinden borjar 6ppnas efter att en
dppningskommando har mottagits.
Stdngningsfordréjning
Med denna installning kan du konfigurera en fordrojning i sekunder efter vilken grinden borjar stingas efter att
ha mottagit en stangningskommando eller efter awtt dppningstiden har 16pt ut.
Varningslampa typ
Med denna installning kan du konfigurera typen av varningslampa. Tillgdngliga typer:

e Av — varningslampan ar avstiangd

e Lampa - lampans utgdng anvinds som varningslampa
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e ROd - rott trafikljus anvands som varningslampa

e Lampa & R&d — bade lampan och det réda trafikljuset anvinds som varningslampa

Fo6rdr6jning W1-W2

Med denna installning kan du konfigurera fordrdjningen i sekunder mellan rorelsen for blad 1 och blad 2 for grindar
med tva grindblad.

Detekteringstid vid blockering

Med denna instéllning kan du konfigurera den tid i sekunder som kravs for att detektera en motorblockering. Om
motorn forblir blockerad under denna tid aktiveras skyddsatgarder.

Fotocellens larmtid

Med denna instéllning kan du konfigurera tiden i sekunder efter vilken fotocellens aktiverar larm funktionen om
dess strale forblir avbruten eller tackt. Vid Os aktiverar fotocellen inte larm funktionen.

Fotocell 6ppen funktion

Med denna instéllning kan du konfigurera fotocellens funktion nar grinden dr i Sppet lage. Tillgdngliga alternativ:
e Av — fotocellens funktion vid dppning ar inaktiverad
e Stdnger — grinden stangs nar fotocellen inaktiveras
e Tidsaterstdllning — grinden &terstéller Sppningstiden efter att fotocellen inaktiverats

e T1-T2 (Sppettid 1-6ppettid 2) — grinden borjar rikna ner Oppettid 2

Fotocellens funktion vid 6ppning

Denna instéllning gor det mojligt att konfigurera fotocellens funktion vid 6ppning av grinden. Den anger hur
grinden reagerar p& aktivering av fotocellen under 6ppning. Tillgéngliga alternativ:

e Av — fotocellens funktion vid 6ppning ar inaktiverad
e Stopp — grinden stannar nar fotocellen aktiveras

e Vidnta 6ppna — grinden avbryter Sppningen under den tid fotocellen 3r aktiverad och ppnas sedan

Védnta stang — grinden avbryter Sppningen under tiden som fotocellen 3r aktiverad och stings sedan

T1-T2 (6ppettid 1-6ppettid 2) — grinden bérjar rikna ner Oppettid 2

Fotocellens funktion vid stangning

Denna instéllning gor det mojligt att konfigurera fotocellens funktion vid stiangning av grinden. Den anger hur
grinden reagerar p& aktivering av fotocellen vid stingning. F&ljande stangningsfunktioner kan viljas:

e Av — fotocellens 6ppningsfunktion ar inaktiverad

e Stopp — grinden stannar nar fotocellen aktiveras

Vanta 6ppna — grinden avbryter dppningen under den tid fotocellen dr aktiverad och dppnas sedan

Vianta stang — grinden avbryter 6ppningen under tiden som fotocellen dr aktiverad och stings sedan

Oppna — grinden stannar och bérjar réras sig mot 6ppet lage

85



9.2. GRINDINSTALLNINGAR H

Grind reversering vid 6ppning

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar funktionen for att reversera grinden vid 6ppning. N&r funktionen &r
aktiverad reverserar grinden vid blockering under dppning.

Grind reversering vid stangning

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar funktionen for att reversera grinden vid stdngning. Nar funktionen &r
aktiverad reverserar grinden vid blockering under stingning.

Grind reversering-fordr6jning

Med denna instéllning kan du konfigurera fordrdjningen i millisekunder for funktionen for att backa grinden. Den
anger hur ldnge grinden vantar innan den backar.

Dynamisk stdngning

Denna installning aktiverar eller inaktiverar funktionen for dynamisk stangning. Nar den dr aktiverad dkar motorn
hastigheten precis innan fullt stangt lage for att sakerhetsstalla att grinden gér i |3s.

Fotocell mjukstopp

Denna instillning aktiverar eller inaktiverar funktionen for mjukstopp efter aktivering av fotocellen. Nar funktionen
ar aktiverad kommer grinden att sakta in gradvis istallet for att stanna omedelbart.

Grind automatisk justering

Denna installning aktiverar eller inaktiverar funktionen for automatisk justering av grinden. Gailler grindar med
encoder. Nar funktionen ar aktiverad kommer grinden automatiskt att justera sin position nar det instillda varde
for encodern inte stammer Gverens med grindens position.

Grind automatisk justeringsintervall

Med denna instéllning kan du konfigurera tidsintervallet i sekunder mellan automatiska justeringar nar funktionen
for automatisk justering ar aktiverad.

9.2.5 Konfiguration grindblad 1 (W1) & grindblad 2 (W2)

| detta avsnitt kan du konfigurera instéllningarna fér de enskilda grindbladen fér en grind med tva grindblad.

Sensortyp

Med denna installning kan du konfigurera typen av lagesgivare som anvands for grindbladet. Tillgangliga givar-
typer:

e Encoder — anvinder en encoder for precisionsiterkoppling av positionen

e Granslagesbrytare — anvinder gransldgesbrytare for att detektera dppna och stingda positioner

Grind drivenhet

Med denna instéllning kan du vélja vilken drivenhet som ska anvindas for att styra grinden. De tillgdngliga
drivenheterna beror p& den installerade hardvarukonfigurationen.
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Omviand motorriktning

Med denna instillning kan du vdnda rotationsriktningen for grindens motor. Na&r funktionen &r aktiverad vands
motorns riktning, vilket kan vara nddviandigt beroende p& den mekaniska monteringen.

Encoder

Denna instillning &r tillgdnglig nar sensortypen Encoder &dr vald. Den gor det mgjligt att konfigurera vilken
encoder-ingdng som anvinds for att avldsa grindbladets position.

Encoder 6ppen position

Denna instillning ar tillganglig nir sensortypen Encoder &r vald. Den gor det mgjligt att konfigurera vardet for
encoderpositionen som motsvarar en helt dppen grind.

Encoder stingd position

Denna instillning ar tillganglig nir sensortypen Encoder &r vald. Den gor det majligt att konfigurera vardet for
encoderpositionen som motsvarar en helt stingd port.

Virtuell encoder

Denna instillning ar tillganglig nar sensortypen Gransldgesbrytare ar vald. Den gor det mojligt att konfigurera
vilken ingdng p& den virtuella kodaren som anvands for att ldsa av grindbladets position.

Gransldgesbrytare for oppet

Denna instéllning ar tillgadnglig nér sensortypen Gransldgesbrytare har valts. Denna instillning gor det mdjligt
att konfigurera vilken ingdng som ska anviandas som granslagesbrytare for grindbladets 6ppna lage.
Gransldgesbrytare for stingt

Denna instillning &r tillgdnglig efter val av sensortyp Grdnsldgesbrytare har valts. Den gor det mojligt att
konfigurera vilken ing&ng som ska anviandas som granslagesbrytare for grindbladets stangda lage.

Bromsutgang

Med denna installning kan du konfigurera vilken utgdng som styr bromsen for grindbladets motor. Bromsar
anviands vanligtvis for att halla grinden i position efter stopp.

Anvand motorlas

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar anvdandningen av ett motorls for grindbladet. Nar den ar aktiverad
blir ytterligare instdllningar relaterade till motorléset tillgidngliga.

Ingang for motorlas last

Denna instéllning ar tillgidnglig nar alternativet Anvand motorlds ar aktiverat. Den |ter dig konfigurera vilken
ingdng som detekterar att motorlaset &r 13st.

Ingadng for motorlas upplast

Denna instillning ar tillgidnglig nar alternativet Anvand motorlds ar aktiverat. Den lter dig konfigurera vilken
ingdng som ska detektera att motorl3set dr upplast.
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Motorlas utgang

Denna instéllning ar tillgénglig nar alternativet Anvdnd motorlds ir aktiverat. Har kan du konfigurera vilken
utgdng som styr mekanismen for att [8sa och l3sa upp motorl&set.

9.3 Instéllningar for rotationsgrind

Grindens styrenhet (GCU) st6der konfiguration av maximalt tvé rotationsgrindar (TS1 och TS2). Varje port kan
konfigureras separat med sin egen uppsattning parametrar.

9.3.1 Rotationsgrindskonfigurering

| detta avsnitt beskrivs de konfigurationsparametrar som ar tillgangliga for varje roterande grind.

Uppséttning

Med denna instillning kan du konfigurera den fysiska uppsattningen for rotationsgrinden. Tillgéngliga installningar:
e 3-armad - konfiguration av vandkors med tre armar
e 4-armad — konfiguration av vandkors med fyra armar

e HHTI - konfiguration av en HHTI-roterande grind

Encoder omvind

Denna instillning gor det mojligt att vanda riktningen p& en encoder som anvands for att avldsa vandkorsets
position. Nar funktionen ar aktiverad kommer virdet att 6ka i motsatt riktning, vilket kan vara nédvandigt
beroende pa den mekaniska konfigurationen.

Omvidnd motorriktning

Denna installning gor det mojligt att vanda rotationsriktningen for hjdlpmotorn. Nar funktionen ar aktiverad kom-
mer motorn att rotera i motsatt riktning, vilket kan vara nédvandigt beroende p& den mekaniska konfigurationen.
Motor aktiverad

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar hjdlpmotorn i rotationsgrinden. Nar den dr inaktiverad kommer grinden
att fungera i manuellt lage.

Motor drifttid

Med denna instillning kan du konfigurera den maximala drifttiden for hjdlpmotorn i sekunder, efter vilken den
stannar automatiskt (timeout). Detta forhindrar kontinuerlig drift vid fel.

Broms aktiverad

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar den elektromagnetiska bromsen for rotationsgrinden. Nar bromsen ar
aktiverad haller den grinden i position och ger ett kontrollerat motstdnd mot rérelse.

Bromsfordrojning aktiverad

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar bromsférdréjningsfunktionen. Nar den &r aktiverad uppst&r en kon-
trollerad férdréjning mellan aktivering och frigérande av bromsen, vilket ger en mjukare gang for grinden.
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Bromsférdrojningstid

Med denna instéllning kan du konfigurera bromsférdrgjningstiden i millisekunder. Den anger hur lng tid innan
bromsen aktiveras efter att rotationsgrinden har I3st.

In- /ut-passage omvand

Med denna instillning kan du byta riktning p& ingdngen och utgdngen p& rotationsgrinden. Nar funktionen &r
aktiverad tolkas ingdngskommandon som utgdngskommandon och vice versa.

Solenoid 1 omvand

Med denna instdllning kan du vianda p& styrlogiken for solenoid 1. | en 3- eller 4-armad konfiguration har
vanligtvis en av solenoiderna omviand logik. | rotationsgrindar som HBT,HHTI och HBTI &r vanligtvis bida
sparrarna antingen inverterade eller icke-inverterade.

Solenoid 2 omvand
Med denna instdllning kan du vianda p& styrlogiken for solenoid 2. | en 3- eller 4-armad konfiguration har
vanligtvis en av solenoiderna omviand logik. | rotationsgrindar som HBT,HHTI och HBTI &r vanligtvis bida
sparrarna antingen inverterade eller icke-inverterade.
Solenoid in
Anger vilken solenoid som anvinds for att |&sa rotationsgrinden i riktningen for inpassering.

e Solenoid 1 - Solenoid 1 anvinds for att I&sa riktningen for inpassage

e Solenoid 2 - Solenoid 2 anviands for att 18sa riktningen for inpassage

Ko aktiverad

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar funktionen fér kohantering. N&r den &r aktiverad lagrar styrenheten
flera impulser for att 18sa upp for snabbare fldde igenom grinden.

Ko prioritet

Denna instédllning avgdr om in- eller ut har prioritet ndr 6ppna signaler finns aktiva i bada riktningar.
Tilldtna vérden &r:

e In - Inpassering har prioritet Gver utpassering

e Ut - Utpassering har prioritet Sver inpassering

Startvinkel

Med denna installning kan du konfigurera den initiala start-positionen nar hjalpmotorn ska bérja assistera passagen.
Vinkeln anges i enheter fran encoder och anger referenspositionen fér grindens funktion.

Oppettid

Med denna instéllning kan du konfigurera den tid i sekunder som grinden forblir Sppen innan den automatiskt
stergdr till |ast lage. Vardet kan anges med tva decimaler.
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Tid innan lasning

Med denna instéllning kan du konfigurera den tid i sekunder som grinden har pa sig innan den |&ser efter rorelse av
vandkorset. Denna parameter paverkar grindens rorelsehastighet under drift. Vardet kan anges med tva decimaler.
Hastighet 1 — in

Med denna instéllning kan du konfigurera grindens grundlaggande hastighet vid inpassering. Hastigheten anges
som en procentandel av den maximala hastighet.

Hastighet 2 — in

Med denna instillning kan du konfigurera grindens sekundéra hastighet vid inpassering. Rotationsgrinden gar dver
till hastighet 2 enligt virdet som &r stillt i hastighet 2 vinkel.

Hastigheten anges som en procentandel av den maximala hastigheten.

Hastighet 1 — ut

Med denna installning kan du konfigurera grindens grundlaggande hastighet vid utpassering. Hastigheten anges
som en procentandel av den maximala hastigheten.

Hastighet 2 — ut

Med denna installning kan du konfigurera grindens sekundara hastighet vid utpassering. Rotationsgrinden gér
Sver till hastighet 2 enligt virdet som ar stallt i hastighet 2 vinkel. Hastigheten anges som en procentandel av
den maximala hastigheten.

Hastighet 2 vinkel

Med denna instillning kan du konfigurera positionen dar rotationsgrinden vaxlar fran hastighet 1 till hastighet 2
under drift. Vinkeln anges i enheter fran encodern och anger tidpunkten for dndringen av hastigheten.
Sensortid

Med denna installning kan du konfigurera sensorns aktiveringstid i sekunder. Parametern anger hur linge sensorn
mé&ste vara aktiv innan grinden |3ser upp. Vardet kan anges med tva decimaler.

Detekteringstid

Tidsférdrojning for nirvarosensorer. Denna parameter anvands fraimst i HHTI-lage (slaggrind) for att mojliggora
snabbare stingning av grinden.

Fri inpassage

Denna instillning aktiverar eller inaktiverar fri passage i riktningen for inpassering. N&r den &r aktiverad till&ter
rotationsgrinden passage utan att behdvande auktorisering eller verifiering av externa passagesystem.

Fri utpassage

Denna instillning aktiverar eller inaktiverar fri passage i riktningen for utpassering. N&r den &r aktiverad tillater
rotationsgrinden passage utan att behdvande auktorisering eller verifiering av externa passagesystem.
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Brandlarm in

Denna installning aktiverar eller inaktiverar FPS-laget (Fire Protection System) for inpassering. Nar den &r
aktiverad forblir grinden uppldst och krdver ingen signal for varje passage. Denna funktion anvinds framst vid
nédutrymning.
Brandlarm ut

Denna installning aktiverar eller inaktiverar FPS-ldget (Fire Protection System) for utpassering. Nar den &r
aktiverad forblir grinden uppldst och krdver ingen signal for varje passage. Denna funktion anvinds framst vid
ndédutrymning.

Nollposition

Denna funktion gor det mojligt att kalibrera referenspositionen for vandkorsets stingda lage. Under kalibreringen
aterstalls grindens tidigare varde for att stilla in en ny referenspunkt for exakt placering av vandkorset i stangt
lage.

Solenoid 1 PWM

Med denna instéllning kan du konfigurera PWM-virdet (pulsbreddsmodulering) for styrning av solenoid 1. PWM-
vardet anger den effektnivd som matas till solenoiden, vilket p&verkar hastigheten for |asning och upplésning.
Solenoid 2 PWM

Med denna instéllning kan du konfigurera PWM-vérdet (pulsbreddsmodulering) for styrning av solenoid 2. PWM-
vardet avgor vilken effekt som matas till solenoiden, vilket paverkar hastigheten for 1asning och upplasning.
Broms PWM

Med denna instéllning kan du konfigurera PWM-virdet for styrning av bromsen. PWM-vérdet anger effektnivan
som matas till bromsen, vilket p&verkar hastigheten for aktivering och frigdring av bromsen.

Motorstromgrans

Med denna installning kan du konfigurera den maximala strombegransningen for rotationsgrinden i ampere. Detta
skyddar rotationsgrindens motorn mot &verbelastning.

Motorstrémsbegransningstid

Med denna installning kan du konfigurera hur lange, i millisekunder, rotationsgrinden far éverskrida den installda
motorstromgransen innan sdkerhetsdtgirderna aktiveras.

Ljussensor aktiverad

Denna installning aktiverar eller inaktiverar ljussensorfunktionen. N&r detta val ar aktiverad styrs utgdngen Lampa
utifrdn vardena fr&n omgivningsljussensorn.

Ljusniva

Med denna instillning kan du konfigurera troskelvardet for ljusnivan for ljussensorn. Nar omgivningsljuset sjunker
under detta troskelvarde aktiveras utgdngen Lampa.
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Flakt aktiverad

Denna instéllning aktiverar eller inaktiverar automatisk flaktstyrning baserat p& enhetens inre temperatur.

Flakt temp. Av

Med denna instéllning kan du konfigurera temperaturen i grader Celsius vid vilken flakten stdngs av. Intervall:
2,00-5,00 °C.

Flakt temp. Pa

Med denna instéllning kan du konfigurera temperaturen i grader Celsius vid vilken flikten sl&s p&. Intervall:
2,00-5,00 °C.

Tillbakasignal typ

Med denna instillning kan du konfigurera typen av tillbakasignal for utgdngar som ar konfigurerade som till-
bakasignal In eller Ut:

e Standard (Std.): Aktiveras efter avslutad passage under den tid som anges av Tillbakasignal tid.

e DOorr: Aktiveras efter pdbdrjad passering och inaktiveras nar vandkorset 6vergér till 13st lage.

Tillbakasignal tid

Med denna instillning kan du konfigurera tillbakasignalens varaktighet i sekunder nér tillbakasignal typ &r installd
som Standard. Intervall: 0,00-600,00 s (vanligtvis 0,2-2,0 s).

Summertid

Med denna instéllning kan du konfigurera tiden i sekunder efter vilken summern aktiveras nar sensorn upptacker
ndgot. Vanligtvis stiller man in en kortare tid dn sensortiden for att sdkerstalla ett ljudlarm. Intervall: 0,00-600,00
s.

Sabotage tid

Med denna instéllning kan du konfigurera tiden i sekunder som sabotage-funktionen hélls aktiverad vid obehdrig
manipulation. Intervall: 0,00-600,00 s.

Justeringstid

Med denna instéllning kan du konfigurera tiden i sekunder som avsitts for en mindre justering av positionen nar
grinden stannar i olast ldge. Intervall: 0,00-60,00 s.

Cykel Autostart

Denna instillning aktiverar eller inaktiverar funktionen Cykel Autostart, dvs. ett speciellt ldge for cykelpassagen
(TS2) som mojliggdr passage for cyklar. Nar funktionen &dr aktiverad 6ppnas TS2 forst nir rorelse upptacks pé
TS1. Nér funktionen ar inaktiverad 6ppnas TS2 omedelbart efter mottagande av signal fr&n ing&ngarna som ar
konfigurerade som rotationsgrind 142 In eller rotationsgrind 1+2 Ut.

Backsparr

Denna funktion aktiverar eller inaktiverar backsparr-funktionen. Nar den ar aktiverad |8ser rotationsgrinden kon-
tinuerligt solenoiden i motsatt riktning for att forhindra passage i motsatt riktning.
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Signaltid

Denna instéllning gor det mojligt att konfigurera signaleringstiden for in/utpassering i sekunder i normalt lage nar
ingdngen ar konfigurerad som Signal IN eller Signal Ut. Omr&de: 5,00-50,00 s.

Fripassage signaltid

Med denna instillning kan du konfigurera varaktigheten i sekunder fér in-/utpassering i fri passage-ldge nar
ingdngen ar konfigurerad som Signal IN eller Signal Ut. Intervall: 50,00-250,00 s.

Piktogram ROD pa

Denna instillning aktiverar eller inaktiverar styrningen av de réda lysdioderna i piktogrammet for rotationsgrinden.
N&r den ar inaktiverad dr endast det grona piktogrammet aktivt under normal drift, medan det réda piktogrammet
forblir inaktiverat.

Slumpmadssig kontroll grins lag
Denna instéllning gdr det mgjligt att konfigurera det minsta antalet passager efter vilka en slumpmaéssig siker-
hetskontroll kan aktiveras. Intervall: 1-999.

Slumpmassig kontroll grans hég

Med denna installning kan du konfigurera det maximala antalet passager genom grinden innan en slumpmassig
sdkerhetskontroll startas. Intervall: 1-999. Systemet genererar en slumpmaéssig rdknare mellan virdena Slump-
mdssig kontroll grins lag och Slumpmassig kontroll grans hog for att bestimma nér en person ska stoppas
for sakerhetskontroll.
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cHAPTER 10

Tand lampan

GCU-styrenheten gor det mojligt att konfigurera programmerbara scheman f6r grinden och rotationsgrindar. Denna
funktion gor det mojligt for anvandarna att definiera specifika &tgarder for grinden eller rotationsgrinden baserat
pa tid, veckodag och helgdagskalender.

Foljande &tgarder ar tillgangliga for grindar:
e Hall 6ppen
e Hall stingd
For rotationsgrindar finns foéljande atgarder tillgdngliga:
e Fri inpassage
e Fri utpassage
e Fri in/ut-passage (bada riktningarna)
e Ko aktiverad

e Lampa pa

10.1 Skapa ett nytt schema

For att skapa ett nytt schema, g8 till menyn Schema och valj Lagg till schema. Varje schema bestar av flera
konfigurationsparametrar som anger nar och hur schemat ska aktiveras.
10.1.1 Parametrar for schemaldggning

Schema-ID

Varje schema tilldelas automatiskt ett unikt ID i formatet S001, S002 osv. ID:t genereras automatiskt nar ett
nytt schema skapas och kan inte dndras manuellt.
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Oppettid

Denna instillning anger starttiden for den planerade &tgdrden. Tiden anges i formatet HH:MM (24-
timmarsformat). Till exempel betyder “08:30" att schemat aktiveras klockan 8:30 p4 morgonen

Stédngningstid

Denna instéllning anger sluttiden for den schemalagda atgdrden. Tiden anges i formatet HH:MM
(24-timmarsformat).
Till exempel betyder “17:00" att schemat aktiveras klockan 5:00 p& eftermiddagen.

O Note

Om stingningstiden &r tidigare dn Sppningstiden (t.ex. 6ppningstid 22:00 och sténgningstid 06:00), kommer
schemat att omfatta hela natten och aktiveras fran 6ppningstiden till stingningstiden nista dag.

Vardagar

Med denna installning kan du valja vilka veckodagar schemat ska vara aktivt. Du kan vilja flera dagar genom att
markera lampliga kryssrutor:

e Sondag
e Mandag
e Tisdag
e Onsdag
e Torsdag
e Fredag
e Lordag

Schemat kommer endast att vara aktivt p& de valda veckodagarna under den angivna tidsperioden.

Atgird

Denna instéllning definierar den &tgird som schemat ska utféra nar det ar aktivt. De tillgangliga &tgarderna beror
pé vilken typ av enhet som styrs:

Atgirder for grind:
e Ingen — ingen &tgird utfors (schemat ar inaktivt)
e Hall 6ppen — tvingar grinden att forbli &ppen
e Hall stdngd — tvingar grinden att forbli stingd
Atgirder for rotationsgrind:

¢ Rotationsgrind fri inpassage — majliggoér fri passage for in

Rotationsgrind fri utpassage — mojliggor fri passage for ut

Rotationsgrind fri in/ut-passage — mojliggor fri passage i b&da riktningarna

Ko aktiverad - Aktiverar kohanteringsfunktionen

Rotationsgrind ljus pa - Aktiverar vandkorsets riktningsvisare
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Aktivera

Denna instillning aktiverar eller inaktiverar schemat. Nar alternativet ar inaktiverat behalls schemats konfigura-
tion, men schemat aktiveras inte enligt den instillda tiden och dagarna.

10.2 Hantera befintliga scheman

10.2.1 Visa listan 6ver scheman

For att visa alla konfigurerade scheman, g till menyn Schema och vilj alternativet Lista. D3§ visas alla befintliga
scheman tillsammans med deras unika ID-nummer (S001, SO02 osv.).

10.2.2 Redigera schema

For att andra ett befintligt schema:

1. Ga till Schema — Lista

2. Vilj det schema du vill redigera (t.ex. S001)

3. Andra 6nskade parametrar

4. Andringarna sparas automatiskt nir du |imnar schemakonfigurationen
O Note

Andringar i befintliga scheman trider i kraft omedelbart. Om ett schema ir aktivt kommer dndringarna att
tillampas omedelbart.

10.2.3 Ta bort ett schema
S4& har tar du bort ett schema:

1. Ga till Schema — Lista

2. Vilj det schema du vill ta bort

3. Anvind 3tgdrden Ta bort fér att ta bort schemat

10.3 Konfigurera lediga dagar

GCU stéder scheman for lediga dagar som kan ersatta vanliga vardagsscheman. Lediga dagar konfigureras separat
och kan p&verka schemats beteende under vissa tidsperioder.

10.3.1 Konfigurera lediga dagar
S& har konfigurerar du lediga dagar:

1. G3 till Schema — Helgdagar

2. Vilj den ménad och det ar for vilket du vill konfigurera helgdagar

3. Anvind kalendergranssnittet for att markera specifika datum som helgdagar
Kalendern for lediga dagar erbjuder féljande funktioner:

e Markera specifika datum som lediga dagar

e Konfigurera helgperioder som omfattar flera lediga dagar
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o Overskriva schemat under lediga dagar

O Note

Konfigurationer av lediga dagar &r ordnade efter m&nader och &r. Varje manad/&r visas en separat kombination
av lediga dagar.

10.4 Prioriteringar och konflikter i schemat

Om flera scheman har konfigurerats galler foljande prioriteringsregler:
1. Scheman f6r lediga dagar har hdgsta prioritet och kommer att ha foretrdde framfér standardscheman
2. Individuella schemakonflikter 16ses enligt schemats ID (lagre ID-nummer har prioritet)

3. Inaktiverade scheman ignoreras oavsett deras tids- och daginstillningar

10.5 Exempel pa scheman

10.5.1 Exempel 1: Oppettider pa vardagar

For att grinden ska vara 6ppen under oppettiderna p& vardagar:
o Oppningstid: 08:00

Stdngningstid: 18:00

Vardagar: M3andag, tisdag, onsdag, torsdag, fredag
Atgird: "Hall sppen”

Aktivera: Ja

10.5.2 Exempel 2: Fri tillgdng pa helgerna
For att mojliggora fri tillgdng genom vandkorset p& helgerna:
o Oppningstid: 00:00
e Stdngningstid: 23:59
e Vardagar: Lordag, sondag
o Atgird: Friin/ut-passage

e Aktivera: Ja

10.5.3 Exempel 3: Natt sdkerhetsldage
For att grinden ska vara stingda under natten:
o Oppningstid: 22:00
e Stangningstid: 06:00
e Vardagar: Sondag, mandag, tisdag, onsdag, torsdag, fredag, |6rdag
e Funktion: Hall stingd

e Aktivera: Ja
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10.6. FELSOKNING

10.6 Felsokning

10.6.1 Schemat har inte aktiverats

Om schemat inte fungerar som férvantat, kontrollera féljande:

Kontrollera att schemat &r aktiverat

Kontrollera att den aktuella tiden ligger inom intervallet Oppettider och Stingningstider
Se till att Vardagar ar instilld p& dagens veckodag

Se till att det inte finns ndgra motstridiga scheman med hogre prioritet

o~ o=

Kontrollera att systemets datum och tid &r korrekt installda

10.6.2 Schemakonflikter
Om du upplever ovantat beteende pa grund av en schemakonflikt:

1. Granska alla aktiva scheman i schemalistan

2. Kontrollera att tidsperioder med aktiviteter som orsakar schemakonflikter inte dverlappar varandra
3. Overvig att inaktivera scheman som kolliderar eller justera deras tidsperioder
4

. Tank pa att scheman med lagre ID-nummer har prioritet
Q Tip

Anvind beskrivande aktiviteter och planera timmarna i schemat noggrant for att undvika konflikter. Overvig
att skapa ett planeringsdokument fér schemat innan du konfigurerar flera scheman.
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cHAPTER 11

Diagnostiska egenskaper

11.1 Grind-tester

Undermenyn for grindtester erbjuder ett omfattande testgrinssnitt for att kontrollera grindens funktionalitet och
prestanda. Denna funktion gor det mojligt for anvandare att kdra automatiska testsekvenser for att kontrollera
att grinden fungerar korrekt.

11.1.1 Val och konfiguration av test

e Aktuell test — Vilj bland tillgdngliga fordefinierade tester med hjalp av rullgardinsmenyn. Testerna laddas
dynamiskt fr&n systemkonfigurationen och kan omfatta olika grindbeteenden, godkdnnande av sensorer och
prestandatester.

e Stanna vid forsta felet - konfigurera om testsekvensen ska stoppas omedelbart efter det forsta felet eller
fortsatta med de &terstende teststegen for att utféra en omfattande diagnostik.

e Fortsitt efter aterstallning — kontrollera testets beteende vid en systeméterstallning under testets genom-
forande. N&r denna option ar aktiverad &terupptas testerna efter att systemet har &terstillts.

e Konfigurerat antal cykler - still in antalet testcykler som ska utféras (upp till 999 999 cykler). Detta
mojliggdr uthéllighetstester och statistisk analys av gatewayernas prestanda under langre perioder.

11.1.2 Overvakning och styrning av testet

e Teststatus - Visar testets aktuella status i realtid: inte startat, p&gar, stoppat, vilket méjliggér omedelbar
aterkoppling om testets férlopp.

e Riaknare for utférda cykler - Riknare som visar antalet avslutade testcykler i realtid, vilket gor det mojligt
for operatdrerna att dvervaka testets framsteg.

e Stoppa test - Manuell stopp av pdgdende test ndr som helst, vilket sdkerstaller omedelbar avbrytning av
testet nar det behdvs.

Testgranssnittet uppdateras automatiskt varje sekund, vilket ger aktuell information om testets férlopp och sys-
temets status. Detta ger operatorerna full insyn i testets genomférande och mojliggér vilgrundade beslut om
testhanteringen.
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11.2. TEST FOR IN OCH UTGANGAR

11.2 Test for In och Utgangar

Undermenyn for Test fér In och Utg&ngar tillhandahaller ett diagnostiskt granssnitt for dvervakning av signalvarden
i realtid och manuell kontroll av utgdngar. Detta dr sarskilt anvandbart for att verifiera att anslutna sensorer,
stalldon och andra kringutrustningar fungerar korrekt under installation och driftsattning av systemet.

11.2.1 Signalévervakning

Foljande ingangssignaler kan Gvervakas i realtid:
e Ingangar SIN/SE/IN/AIN - Visning av ingdngarnas aktuella status
e Encoder - Aktuell positionsvirde rapporterat av encodern

e Ljus-/vind-/oljesensor - Aktuell avldsning frén sensorerna (om de &r anslutna)

11.2.2 Kontroll av utgangar

Varje utgdng kan aktiveras eller inaktiveras manuellt oberoende av systemets aktuella status. Detta gor det mgjligt
for operatorer att verifiera att kabeldragningen och de anslutna enheterna fungerar korrekt, t.ex.:

e Rel3er, solenoider och motorlas
e Indikatorer och signallampor

e Summer och andra stilldon

O Note

Manuell styrning av utgéngen dr endast avsedd for diagnostiska andamal. Systemets normala funktion &terup-
ptas efter att diagnostiklaget har avslutats.

11.3 Matning av motstand pa ingang

Undermenyn fér matning av motstand pa ingang tillhandahaller ett diagnostiskt verktyg for m3tning av motstandet
hos enheter som dr anslutna till ingdngarna, sdsom fotoceller, klamlister etc. Denna funktion hjalper till att verifiera
att komponenten fungerar korrekt och kan vara till hjalp vid felsékning av kabeldragningen.

| menyn for ing&ngar véljer du den ing&ng for vilken du vill midta motstdndet. Darefter utfor GCU matningen och
visar resultatet i ohm och volt.

11.4 Noder (nodes)

Undermenyn for noder ger ett granssnitt fér hantering av CAN-enheter som &r anslutna till GCU-styrenheten. Den
gor det mojligt att visa status for varje nod, dndra nodens funktion, uppdatera nodens programvara och radera
noden fran styrenheten.

Féljande information ar tillganglig for varje nod:
¢ Programvaruversion — den programvaruversion som for nirvarande kors pd noden
e Drifttid — tiden som forflutit sedan noden senast startades eller startades om
e Unik ID - nodens unika hardvaru-1D

Foljande &tgirder kan utféras pa varje nod:
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11.5. CAN-ENHETER H

e Identifiera — f&r LED-lampan for nodens status att blinka omvéxlande gront och rott, vilket underlattar
den fysiska lokaliseringen av enheten i installationen

e Funktionsindex — Tilldela noden ett funktionsindexnummer som anger dess roll i systemet (t.ex. TSI,
TS2) och index i listan dver ingangar eller utgéngar.

e Uppdatera programvara — initiera en uppdatering av programvara for den valda noden
e Uppdateringsstatus — visar aktuell status fér pdgdende programvarauppdatering
e Starta om — starta om noden

e Ta bort — ta bort noden frn styrenheten

11.5 CAN-enheter

Undermenyn CAN-enheter innehéller en lista dver alla enheter som for ndrvarande 3r anslutna och identifierade
av GCU p8 CAN-bussen. Nar du valjer en viss enhet 6ppnas en detaljvy med féljande information:

e Namn — enhetens namn som rapgrinderats av noden
e Unik ID — enhetens unika h&rdvaru-ID

e Leverantors ID — enhetens tillverkar-1D

e Produkt ID — ID f6r en viss produkttyp

| detaljvyn kan du ocks3 kontrollera om enheten for ndrvarande har stromférsorjning och om den &r ansluten till
CAN-bussen.

11.6 Status for rotationsgrind

Undermenyn fér rotationsgrindens status ger realtidsdvervakning av den aktuella statusen for varje konfigurerad
rotationsgrind. Detta diagnostiska verktyg gor det mdjligt for anvandare att visa detaljerad information om
rotationsgrindens drift, inklusive rorelsestatus, sensorns status och felvillkor.

Foljande information visas for varje rotationsgrind:
e Liage — roterande grindens aktuella driftslage
e Tillstdnd — roterande grindens aktuella status i driftssekvensen
e Fas — aktuell rorelsefas
o Atgird — atgird som for narvarande utférs av roterande grinden
e Riktning — aktiv rorelseriktning (inpassering eller utpassering)
e Felmeddelande — eventuella aktiva fel eller felférhallanden
e Aktuell position — position avlast i realtid fran en encoder
e Aktuell hastighet — roterande grindens aktuella rorelsehastighet
e In koldangd — antal inpassager som vantar i kon

e Ut koldangd — antal utpassager som vantar i kon
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11.7. GRINDSTATUS

11.7 Grindstatus

Undermenyn for grindstatus ger en detaljerad Gversikt ver den aktuella statusen for varje grindblad, inklusive
dess position, hastighet, aktuella status, rérelsefas, |&sstatus, motorstyrningsstatus och felmeddelande (om sidant
finns).

Granssnittet visar en dynamisk lista dver alla konfigurerade grindblad, dar varje grindblad visas som en separat
post i menyn markt med Status Grindbladx (Wx). Nar du viljer ett specifikt grindblad 6ppnas ett detaljerat
statusfonster som visar omfattande information i realtid om det grindbladet.

For varje grindblad visas féljande detaljerade statusinformation:

11.7.1 Driftsstatus
e Lage — aktuellt driftslage for grindbladet

Tillstand — aktuell status i grindens driftssekvens

Motorlas tillstand — status for grindens [&smekanism

e Fas — aktuell fas i grindens rérelse

Felmeddelande — alla aktiva fel- eller felmeddelanden

11.7.2 Position och rérelse
e Aktuell position — grindbladets position i realtid (i enheter fr&n en encoder)
e Aktuell hastighet — grindens aktuella rorelsehastighet (i procent)

e Rapporterad hastighet — hastighetsvirde rapporterat av motorstyrenheten (i procent)

11.7.3 Information om motorstyrenheten
e Motorspdnning — aktuell spanning som matas till motorn (i volt)

Motorstrom — motorens strémférbrukning (i ampere)

e Drivenhet online — status for motorstyrenhetens anslutning (ja/nej)
e Drivenhet redo - status for motorstyrenhetens beredskap (ja/nej)

Drivenhet kor — status fér motorstyrenhetens drift (ja/nej)

Drivenhetsfel — status for fel pd motorstyrenheten (ja/nej)

11.7.4 Uppdateringar i realtid

Informationen om grindens status uppdateras automatiskt var 100:e millisekund fér att sikerstilla Gvervakning av
grindens drift i nara realtid. Den hdga uppdateringsfrekvensen ger operatérerna omedelbar insyn i grindens drift
och mojliggor snabb upptiackt av eventuella driftsproblem.

11.8 Status for virtuell encoder
Undermenyn for status for virtuell encoder ger detaljerad dvervaknings- och diagnostikinformation fér alla kon-

figurerade virtuella encoder i grindsystemet. Virtuella encoder &r programvarubaserade positionsspérningssystem
som ger exakt information om grindens position genom att kombinera data fran flera killor.
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11.9. TEST AV FJARRKONTROLL

Granssnittet visar en dynamisk lista over alla konfigurerade virtuella encoder, dar varje encoder visas som en
separat menypost mirkt med “Status [encodernamn] “. N&r du véljer en specifik virtuell encoder &ppnas ett
detaljerat statusfonster som visar fullstandig information i realtid om encoderns funktion.

For varje virtuell encoder visas fdljande detaljerade statusinformation:

11.8.1 Konfiguration och kopplingar

e Grindblad — Grindbladet som &r kopplad till denna virtuella encoder eller markerad som “Ingen” om den for
narvarande inte ar tilldelad nagot grindblad

e Grind drivenhet — Drivenheten som ar kopplad till denna virtuella encoder eller markerad som “Ingen” om
den fér ndrvarande inte ar tilldelad n&gon drivenhet

e Aktiverad — om den virtuella encodern fér nérvarande dr aktiverad och aktiv (Ja/Nej)

11.8.2 Positionsinformation
e Minsta position — konfigurerad gréns for minsta position (4-siffrigt format)
e Maximal position — konfigurerad gréans fér maximal position (4-siffrigt format)
e Aktuell position — realtidsavlasning av positionen fran den virtuella encodern (4-siffrigt format)

e Positionen &r giltig — anger om avl3sningen av den aktuella positionen 3r korrekt och tillforlitlig (Ja/Nej)

11.8.3 Driftsstatus

e Status — aktuell driftsstatus for det virtuella kodarsystemet

e Omrdkningsfaktor — skalningsfaktor som anvands fér omrakning mellan olika positionsenheter (visas med
tvd decimaler)

11.8.4 Uppdateringar i realtid

Informationen om den virtuella encoderns status uppdateras automatiskt var 100:e millisekund for att sakerstalla
nastan realtidsévervakning av encoderns funktion. Den hdga uppdateringsfrekvensen gor det mojligt for operatdrer
att omedelbart kontrollera positionens sparningsnoggrannhet och snabbt uppticka eventuella kalibrerings- eller
driftsproblem.

11.9 Test av fjarrkontroll

Undermenyn fér fjarrkontrolltestet inneh&ller ett diagnostiskt granssnitt som anvands for att verifiera funktionen
hos fjarrkontroller som &r anslutna till grindens system. Med detta verktyg kan operatorer kontrollera att signalerna
frén fjarrkontrollerna tas emot och bearbetas korrekt av GCU-styrenheten.

Nar en knapp pa fjarrkontrollen trycks in tar GCU emot signalen och visar diagnostisk information om fjirrkon-
trollen i detta undermeny. P3 s3 sitt kan operatdren bekrifta att fjarrkontrollen kinns igen av systemet och
kontrollera detaljerna i den mottagna signalen.

11.10 Fotocellstest

Undermenyn for fotocellstest tillhandaha&ller ett speciellt testgranssnitt for att verifiera funktionen hos fotocellssen-
sorer som &r anslutna till grindsystemet. Detta diagnostiska verktyg hjilper operatorer att sikerstilla att alla
fotocellernas ing&ngar fungerar korrekt och kan upptécka hinder p3 ratt satt.
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11.11. STATISTIK OCH MATARE

11.10.1 Testgranssnitt

e Starta test — startar proceduren for kontroll av fotoceller. Efter start utfor systemet automatisk testning
av alla konfigurerade fotocellsing&dngar for att kontrollera deras funktionsstatus.

e Teststatus - statusindikator i realtid som visar det aktuella |dget for testet av fotocellerna:

Viantar p3 start - testet ar klart att starta, men har dnnu inte initierats.

— P3gér... - Testet pagar for ndrvarande.

OK - testet har slutforts framgangsrikt, alla fotoceller fungerar korrekt.

Fel - Testet stotte p& problem under utférandet.

11.10.2 Testfunktion

N&r fotocellstestet startas skannar systemet automatiskt alla konfigurerade fotocellsing&ngar och utvirderar deras
funktion. Testet kors som en bakgrundsprocess for att inte blockera anvandargrinssnittet under kdrningen.

Nar testet ar klart visar systemet detaljerade resultat i ett popup-fonster med status for varje enskild fotocell. For
varje testad fotocell visar resultatet “OK" fér sensorer som fungerar korrekt eller “Fel” for sensorer som inte har
godkants.

Granssnittet uppdateras automatiskt varje sekund for att sikerstilla uppdateringar av testets framsteg i realtid.
Detta ger operatorerna omedelbar feedback om testets status utan att behéva uppdatera manuellt.

Om ett internt fel uppst&r under testet visar systemet ett lampligt felmeddelande som informerar operatéren om
problemet.

11.11 Statistik och matare

Undermenyn for statistik och rdknare visar driftsdata som samlas in under enhetens drift. Denna information &r
anvandbar for att Overvaka enhetens status, diagnostisera dterkommande problem och utvardera installationens
funktion p3 langre sikt.

Exempel p3 tillgdnglig statistik:
e Matningsspanning — minsta, hégsta och genomsnittliga matningsspanning som registrerats under drift

Kortets temperatur — minsta, hdgsta och genomsnittliga temperatur pd GCU-kontrollkortet

Antal cykler — totalt antal 6ppnings- och stangningscykler for grinden

Antal inpassager genom rotationsgrinden — totalt antal passager for in

Antal utpassager genom rotationsgrinden — totalt antal passager for ut

® OSV.

11.12 Oljetemperaturgivare

Detta undermeny visar den aktuella oljetemperaturen fr&n sensorn som &r ansluten till Gate |0-modulen. Det
gor det ocksd mojligt att konfigurera en oljetemperaturkarta som anger troskelvarden for Gverstromsskydd for
motorn vid olika temperaturnivder. Eftersom motorbelastningen varierar beroende p& oljans viskositet kan olika
stromgranser stallas in for olika temperaturomraden.

Oljetemperaturkartan kan konfigureras for virden fran -40 °C till 60 °C. Fo6r varje temperaturvirde kan man
stalla in en motsvarande motorstromgrans i intervallet 0,1 till 5,0. Efter konfigurationen berdknas den faktiska
motorstromgransen genom att multiplicera basstromgransen med en faktor som motsvarar den aktuella oljetem-
peraturen.

104



11.13. TEST-KNAPPEN

11.13 TEST-knappen

Knappen TEST &r en dedikerad h&rdvaruknapp pd8 GCU-kontrollens tangentbord. N&r du trycker pa den startar
en diagnostisk helskdrmsvy som visar driftsdata i realtid pa fyra roterande skiarmar. Om du trycker p& TEST igen
gar du vidare till ndsta skdrm. Alla virden uppdateras kontinuerligt i realtid.

11.13.1 Skdrm 1 — Ingangar

Visar aktuell status for alla ing&ngar. Aktiva ingdngar markeras med vitt, medan inaktiva ingdngar visas i gratt.
Bredvid varje ingéng visas dess aktuella virde. Ytterligare avldsningar fr&n sensorerna visas i numerisk form dar
det ar tillampligt, till exempel encoderpositioner, varden fran temperatursensorer och avldsningar frén ljussensorn.

11.13.2 Skdrm 2 — Utgangar

Visar en lista 6ver alla utgdngar med deras aktuella status. Aktiva utgdngar markeras med vitt, medan inaktiva
utgdngar visas i gratt, vilket gor det mojligt att snabbt kontrollera vilka utgdngar som for narvarande ar aktiva
(strémforsorjda).

11.13.3 Skdrm 3 — Parametrar for grind/rotationsgrind

Visar aktuella driftsparametrar for konfigurerade grindblad eller vindkors, beroende pd GCU-styrenhetens konfig-
uration. Detta ger en snabb &versikt Gver enhetens status under diagnostik eller systemstart.

11.13.4 Skarm 4 — GCU-status

Visar diagnostiska data pd GCU-niv4, inklusive matningsspanning och temperatur pa styrenhetens kretskort. Visar
ocksd status for tangentbordets knappar, vilket gor det majligt for operatoren att kontrollera att alla knappar
fungerar korrekt.
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CHAPTER 12

Uppdatering av programvara

12.1 Kontrollera aktuell version av programvara

For att kontrollera den aktuella programvaruversion fér GCU-styrenheten, gé till menyn Service och tester och
valj alternativet Systeminformation. | filtet Programvaruversion visas den aktuella programvaruversion som
kérs i GCU.

12.2 Uppdatering av programvaran

programvaran kan uppdateras via USB-C-porten. For att gora detta ansluter du GCU till datorn med ett USB-
C-kabel och aktiverar sedan USB Masslagringsldge med alternativet Aktivera USB Masslagring i menyn Sys-
teminstallningar.

Nar GCU &r ansluten i masslagringsldge visas enheten pa datorn som en flyttbar lagringsenhet. Darefter kan du
kopiera den nya programvarufilen till mappen /boot. Programvarufilen ska ha namnet boot0.elf.

N&r du har kopierat programvarufilen till mappen /boot s& viljer du alternativet “siker borttagning av maskinvara”
pé datorn och trycker sedan pd OK i GCU-styrenheten for att starta om. Koppla loss USB-C-kabeln fran datorn nar

]

du har tryckt p& “siker borttagning av maskinvara” och GCU-styrenheten inte langre ar synlig som en lagringsenhet.

12.3 Uppdatering av programvara for CAN-enheter (10-kort)

GCU stoder uppdatering av programvara via CAN-bussen for alla 10-kort som &r anslutna via CAN-bussen,
inklusive: GATE 10-modulen, BLDC-drivenhet och drivenhet for rotationsgrind. Uppdateringar utfdrs direkt
fran GCU-menyn.

12.3.1 Forberedelse av programvarufilen
Innan du p&bdrjar uppdateringen:
1. Skaffa ratt programvarufil (.bin) for den drivenhet du vill uppdatera.
2. Anslut GCU till datorn via USB-C och aktivera USB Masslagring (se ovan).
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12.3. UPPDATERING AV PROGRAMVARA FOR CAN-ENHETER (I0-KORT) H

3. Kopiera programvarufilen till mappen /firmware pd GCU-enheten.
4. Kor “siker borttagning av maskinvara” och aterga till GCU-menyn.
O Note

Se till att du anvander en programvarufil som &r avsedd for den specifika typen av kort. Om du laddar upp fel
programvarufil kan kortet sluta fungera.

12.3.2 Genomféra uppdateringen

1.
2.

G3 till Service och tester — Noder.

Listan visar alla CAN-enheter som for ndrvarande &r anslutna och identifierade av GCU. Varje post visar
korttyp, serienummer och aktuell programvaruversion.

. Vilj det kort som du vill uppdatera.

. V&lj alternativet Uppdatera programvara. Fonstret Valj uppdateringsfil visas tillsammans med en lista

over alla .bin-filer som finns tillgéngliga i mappen /firmware.

. Vilj ratt programvarufil for det kort som ska uppdateras. Om du valjer en fil som dr avsedd for en annan

korttyp kan det hianda att kortet slutar fungera.

. N&r du har valt filen kommer GCU att visa en bekriftelse: “Tryck pa OK for att bekréafta uppdateringen”.

Tryck péd OK for att starta dverforingen.

. Uppdateringens forlopp visas i faltet Status for uppdatering i huvudmenyn foér noden. Filtet visar pro-

centuell firdigstillande och dndras till KLART nar uppdateringen har slutforts. Om ett fel uppstér visas
FEL i filtet.

. Na&r Sverforingen ar klar startar kortet om automatiskt och tillampar den nya programvaruversion.

. Efter omstarten kontrollerar du att uppdateringen har genomférts korrekt genom att kontrollera program-

varuversionen som visas pa kortet i listan Noder.

Stang inte av strommen till GCU eller kortet under uppdateringen av programvaran. Om uppdateringen avbryts
kan kortets programvara skadas.

Warning
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CHAPTER 13

Referens till felkod

Detta dokument innehéller en fullstindig lista 6ver felkoder som kan uppst3 i systemet.

13.1 Felkoder

13.1.1 Systemfel (0x0001-0x00FF)

Kod

Grad

Beskrivning

0x0001

0x0002

0x0003

0x0004

0x0005

0x0006

0x0007

Kritisk
Kritisk
Varning

Kritisk

Kritiskt

Varning

Varning

OKAND

Ett okant fel har uppstatt.

SYSTEM

Ett okdnt systemfel har uppstatt. Kontakta din &terforsiljare.
SYSTEM_RESET

Systemet har drabbats av en ovéntad aterstallning.
GCU_UNDERVOLTAGE

Voltantalet p& GCU-kortet har stétt p& en spanningsfall under acceptabel
niva.

GCU_OVERVOLTAGE

Voltantalet pd GCU-kortet har sttt pd en spanningsdkning Sver acceptabel
niva.

CAN_ COMMUNICATION ERROR

Kommunikation med CAN-bussen har misslyckats.  Kontrollera anslut-
ningarna, se till att alla enheter p& bussen dr paslagna och verifiera busster-
mineringen.

RS485 COMMUNICATION ERROR

Kommunikation med RS485-granssnittet till frekvensomvandlaren har miss-
lyckats. Kontrollera anslutningen och se till att frekvensomvandlaren &r p&s-
lagen.

continues on next page
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13.1. FELKODER

Table 1 — continued from previous page

Kod Grad Beskrivning

0x0008 Varning SIMULATED ERROR
Detta ar inte ett verkligt fel, det ar ett fel simulerat av anviandaren via
konsolgranssnittet.

0x0009 Varning CABINET _OPEN
Sk&pdorren ar 6ppen. Stang skdpdorren for att fortsitta.

0x000a Varning POWER _FAIL
Ett strémavbrott har upptédckts. Kontrollera stromfdrsorjningen och se till
att den ar stabil.

0x000b Varning SERVICE NEEDED

Service erfodras. Boka ett servicebesok.

13.1.2 Gateway-fel (0x0100-0x01FF)

Kod

Betydelse

Beskrivning

0x0100

0x0101

0x0102

0x0103

0x0104

0x0105

0x0106

0x0107

0x0108

0x0109

0x010a

0x010b

0x010c

Varning
Varning

Varning

Kritiskt

Kritisk

Kritisk
Kritisk

Kritisk

Kritisk

Kritisk

Kritisk

Kritisk

Kritisk

GATE _UNKNOWN

Ett okant fel har uppstatt i grinden.

GATE_DISABLED

grindbladet har inaktiverats av anvandaren.

GATE_STALL_RISK

grindblad riskerar att stanna. Vanligen kontrollera grinden och sikerstall att
den inte dr blockerad.

GATE_STALL

grindbladet har stannat. Vanligen kontrollera grinden och sikerstall att den
inte ar blockerad.

GATE WRONG DIRECTION

Motorn kér i fel riktning. Vinligen kontrollera motorn och encoderrikt-
ningarna.

GATE_ENCODER_ERROR

Encodersignal har forlorats. Vanligen kontrollera anslutningarna for encoder.
GATE_DRIVER _ERROR

Ett fel har uppstatt i grinddrivrutinen.

GATE_ELOCK_ ERROR

E-L3s slappte inte i tid. Vanligen kontrollera E-Las-anslutningarna och sik-
erstall att E-L&set fungerar korrekt.

GATE_LATCH_ERROR

Tillbakasignal fran motorl&s saknas. Kontrollera anslutningarna till motor-
I&set och se till att l&set fungerar korrekt.

GATE_MOTOR_TIMEOUT

Motorn har dverskridit sin drifttid. Vanligen kontrollera motorn och grinden
for hinder eller problem.

GATE_CONFIG_ERROR

Det gick inte att ladda grindens konfiguration. Kontrollera konfigurationsfilen
och se till att den &r korrekt.

GATE_PHOTOCELL _ALARM

Fotocellens larm har aktiverats. Kontrollera fotocellens anslutningar och se
till att den fungerar korrekt.

GATE_DRIVE DECOUPLED

Grinden &r frikopplad. Det ar inte mdjligt att kdra grinden.

continues on next page
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13.1. FELKODER

Table 2 — continued from previous page

Kod Betydelse Beskrivning

0x010d Kritisk GATE_DRIVER OVERLOAD
Drivenheten har upplevt ett dverstromstillstand.

0x010e Kritisk GATE_DRIVER _OVERVOLTAGE
grindens drivenhet har drabbats av 6verspanning. Kontrollera grindens kon-
figuration och se till att alla spanningsnivder ligger inom det tilldtna inter-
vallet.

0x010f Varning GATE_EMERGENCY_STOP
grinden har stoppats pé grund av sikerhetsskil. Kontrollera grindens konfig-
uration och se till att alla sakerhetsvillkor ar uppfyllda.

0x0110 Varning GATE_SAFE_MODE
grinden ar i sdkerhetsldge. Kontrollera grindens konfiguration och se till att
alla sakerhetskrav ar uppfyllda.

0x0111 Kritiskt GATE_UNAVAILABLE
grinden &r inte tillganglig. Kontrollera grindens konfiguration och se till att
alla sakerhetsvillkor ar uppfyllda.

0x0112 Kritisk GATE_ENCODER_CONFIGURATION
Encoder-positioner &r inte korrekt konfigurerade. Stiangd position bor vara
storre dan Gppen position.

0x0113 Kritisk GATE_SE_OPEN_INVALID
Klamlist 6ppna ogiltig ingdng. Kontrollera Klamlistens anslutningar och se
till att Klamlisten fungerar korrekt.

0x0114 Kritisk GATE_SE_CLOSE _INVALID
Klamlist stang ogiltig ingédng. Kontrollera Klamlistens anslutningar och se
till att Klamlisten fungerar korrekt.

13.1.3 Nodfel (0x0200-0x02FF)
Kod Allvarlighets-  Beskrivning
grad

0x0200 Kritisk NODE OFFLINE
En av noderna ir offline. Kontrollera anslutningarna och se till att alla noder
ar péslagna.

0x0201 Kritisk NODE_COMMUNICATION ERROR
Kommunikationen med noden misslyckades. Kontrollera anslutningarna och
se till att noden ar paslagen.

13.1.4 VENC-fel (0x0300-0x03FF)

Kod Betydelse Beskrivning

0x0300 Varning VENC_UNDERSHOOT
VENC har sttt pa ett underskjutningsfel. Det kan hinda nidr magneterna
for granslaget flyttas efter att VENC har lart sig gransbrytarpositionerna.

0x0301 Varning VENC _OVERSHOOT

VENC har stott pa ett dverskjutningsfel. Det kan hinda nar magneterna for
granslaget flyttas efter att VENC har lart sig griansbrytarpositionerna.

continues on next page
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13.1. FELKODER

Table 4 — continued from previous page

Kod Betydelse Beskrivning

0x0302 Kritiskt VENC_LIMIT SWITCH_INVALID
VENC har stott pd ett ogiltigt gransldgesbrytarfel.  Vanligen verifiera
granslagesbrytarkopplingar till GatelO-kortet.

0x0303 Varning VENC_LIMIT_SWITCH_ ROGUE_CHANGE
VENC har upptéckt en forandring i granslagesbrytarens tillstdnd medan mo-
torn varit inaktiv. Detta kan indikera ett fel eller en ovdntad forandring i
granslagesbrytarens tillstand.

13.1.5 Ingéangsfel (0x0400-0x04FF)

Kod Allvarlighets-  Beskrivning
grad
0x0400 Kritisk INPUT INVALID 10

En ogilt% ingadng har upptackts. Kontrollera ingdngsanslutningen och de
konfigurerade motst&ndsvardena.

0x0401 Kritisk INPUT INVALID ENCODER
En ogiltig encoder-ingdng har upptéckts. Kontrollera encoderanslutningarna
och se till att encodern fungerar korrekt.

13.1.6 Utgangsfel (0x0500-0x05FF)

Kod Allvarlighets-  Beskrivning
grad
0x0500 Kritisk OUTPUT INVALID 10

En ogiltig utgang har upptickts. Kontrollera utgangsanslutningen.

13.1.7 Testfel (0x0600-0x06FF)

Kod Betydelse Beskrivning

0x0600 Varning TEST_INTERRUPTED
Det pagdende testet har avbrutits av ett fel. Kontrollera de andra rapporter-
ade felen och &tgirda dem innan du forsoker testa igen.

13.1.8 Rotationsgrindfel (0x0700-0x07FF)

Kod Allvarlighets-  Beskrivning
grad
0x0700 Kritisk TURNSTILE MOTOR FAULT

Drivenheten fb'?rotationsgﬁnden har rapporterat ett fel. Vanligen kontrollera
motor-och drivenhetsanslutningarna.

0x0701 Kritisk TURNSTILE_ MOTOR_TIMEOUT
Hjalpmotor har 6verskridit sin drifttid

continues on next page
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13.1. FELKODER

Table 8 — continued from previous page

Kod Allvarlighets-  Beskrivning
grad

0x0702 Kritisk TURNSTILE_ MOTOR_OVERLOAD
Hjalpmotor har upplevt en Gverbelastningssituation. Vanligen kontrollera
Rotationsgrindens mekanism fér hinder eller problem.

0x0703 Kritisk TURNSTILE_LAMP _OVERCURRENT
Rotationsgrindens lamputgéng har upplevt en Gverstromsituation. Vanligen
kontrollera lampans anslutningar och se till att lampan fungerar korrekt.

0x0704 Kritisk TURNSTILE_CAN_PICT_1 OVERCURRENT
Rotationsgrind CAN PICT 1 strémférsorjningskontakt har upplevt en over-
stromsituation. Vanligen kontrollera anslutningarna och se till att enheten
fungerar korrekt.

0x0705 Kritisk TURNSTILE CAN PICT 2 OVERCURRENT

Rotationsgrind_CAN PICT 2 aranférsérjningskontakt har upplevt en Sver-
stromsituation. Vanligen kontrollera anslutningarna och se till att enheten
fungerar korrekt.
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CHAPTER 14

Revisionshistorik

Table 1: Revisionshistorik

Version Datum Beskrivning

1.0 2025-07-05 Dokumentets forsta utgdva.
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